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第二章 技术参数

电 源 总线电压 �����< *)� 通过 14> 总线获得

总线电流 "��S'���<，"����S'���<

动态电流 "��S'���<，"��S'���<

总线功耗 "���S=

检测范围 )5� ��������VVS �

温度 ࡹ���� �

相对湿度 ������ �

输 入 � 路外部输入，可作为干接点输入或 ��1 4:) 输入

连 接 14> 总线连接端子�红�黑�

输入 � 个 � 位针座接线端子

拉线长度"�S

操作和指示 编程按键和红色 2+* 分配物理地址，下载完后 2+* 灭

温度范围 运行 ߣ � u) ��� �� u)

存储 ߣ �� u) ��� �� u)

运输 ߣ �� u) ��� �� u)

环境条件 湿度 "���，结露除外

尺 寸 ���� ^ ���� ^ ���� SS（�� 盒）

���� ^ ���� ^ ���� SS（�� 盒）

安 装 标准 �� 盒或 �� 盒墙装方式

重 量 ����QM

* 这是较为精确的检测范围，实际可测量的范围：CO2 传感器的总量程为 0-40000ppm，温度传感器

的总量程为-40-100℃，相对湿度传感器的总量程为 0-99.9%。
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第三章 连接图和尺寸图

3.1.尺寸图

3.2.接线图

①编程按键和 2+* ②输入连接端子

③14> 总线连接端子 ④内置温度、湿度传感器

⑤内置 )5� 传感器 ⑥警报蜂鸣器

重置设备到出厂配置：长按编程按钮约 4 秒，长按 4 次，且每次松开间隔小于 3 秒
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第四章 项目设计和应用

通用功能

通用功能包括设备心跳包、上电延时报文发送，以及蜂鸣器报警功能。

本地传感器检测

本地传感器检测，支持温度、湿度、)5�。可发送到总线上：改变发送和周期发送。设置传感器校准，

以及在超出预设的报警阈值时发送警报报文。额外的，)5� 传感器支持发送传感器错误报告到总线上。

外接输入接口功能

支持最多 � 个通道，支持使能�禁止每个通道功能；可选择是干接点输入或温度检测。

当选择的是干接点信号时，仅支持开关、场景、发送字符串的基本功能（按下�松开，短按�长按，上

电发送，禁用功能）。

当选择的是温度检测，则可外接温感探头检测外部温度，需设定温感探头的 ( 值数据。

温控器

最多设置 � 个温控器。

支持控制模式输入、加热�制冷系统、操作模式及其温度设定点、风速、窗户联动、存在检测输入联

应用程序 最大通讯对象数 最大组地址数 最大联合地址数 安全组地址

Temperature/Humidity/CO2 sensor

with controller/1.0
197 300 300 300
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动、温度上下阈值、� 点式和 6/ 控制算法等功能；相对调整下，额外地可选择是否使能设定温度偏移量上

下限阈值可选（���d��u)），使能时且可将偏移量发送到总线上。

同时支持额外的加热�制冷阀门控制，可以更加快速地响应温度调节。

空气质量等级输出

支持 )5�、相对湿度等级输出功能，独立设置。

测量数据参考可选本地、外部、多个传感器比例混合，最终数据可按照平均值、比例混合来计算，或

者取最大�最小值，且需要将计算后的数据反馈到总线。其中外部数据可选 �d� 个。

最多 � 个等级输出，输出类型可以设置为 �HOZ、�H_ZK 无符号值、百分比、场景或者 8-(。

支持设置各个等级的阈值，测量值可以作为输入值变量与等级阈值比较，输出等级报文，设置为 �H_ZK

或者 8-( 类型时可以自定义额外的报警信息。

内部传感器出错或者外部传感器请求不到数据均判定为传感器错误，此时也支持设置输出报文。

空气质量控制器

支持 )5�、相对湿度控制器功能，独立设置。)5� 支持档位控制和 6/ 控制，而相对湿度仅支持档位

控制，其中支持 � 级档位控制，输出类型可设置为 �H_ZK 无符号值或者百分比。

测量数据参考可选本地、外部、本地�外部比例混合，最终数据比例混合来计算，且需要将计算后的

数据反馈到总线。

内部传感器出错或者外部传感器请求不到数据均判定为传感器错误，此时也支持设置控制报文。

支持停止功能。当需要停止 )5� 或者相对湿度控制时，可通过其他设备手动发送控制命令中断，控

制器收到命令后变成不激活状态。停止后，也可以设置延时自动激活。
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第五章 ETS 系统参数设置说明

5.1.KNX 安全

欧标 )5� 面板是一款符合 14> 安全标准的 14> 设备。换言之，可以以安全的方式运行设备。

图 ��� ��� ߬14> 9KI[XK߭ 参数界面

符合 14> 安全标准的 14> 设备在 +:9 上会有提示，界面如图 ������所示：

14> 数据安全在此设备中可用，通过加密和安装身份验证有效地保护用户数据免受未经授权的访问和

操作。+:9 可以激活或者不激活安全功能。这需要详细的专业知识。

设备旁贴有名为 ,*91 的设备证书标签，用于安全功能，确保安全保存。
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图 ������ 'JJ *K\OIK )KXZOLOIGZK

图 ������ 'JJ *K\OIK )KXZOLOIGZK

设备上贴有一张贴纸，可以用于查看 ,*91。

如果没有 FDSK，则在重置后将无法在 KNX 安全模式下操作设备。

,*91 仅用于初始调试，在输入初始 ,*91 后，+:9 会分配新的密钥，如下图 ������。

仅当设备重置为其出厂设置时（例如，如果设备要在不同的 +:9 项目中使用），才需要再次使用初始

,*91。

图 ������

初始 ,*91

序列号
+:9 分配 QK_

����� 14> )5� YKTYUX���SS
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示例：

如果此数据库需要适配另外的设备，不再是原来的设备。在数据库下载到一个新的设备时，会出现以

下提示，图 ������左，点击߬?KY߭，会出现߬'JJ *K\OIK )KXZOLOIGZK߭的窗口，挀左出现 出现 ⬀

�Z 果此数备时 是原现数备 时出再 备果此 果 是 库挀߭再 备时出库载 来 数示数图����� 数 是数 个时下载到以来㬸�现 ─ 以 是原下 时个 的此数另 数备库图 时个备是 数备一现 时设 的此是再 是数图 一此备 时备出原备备 是适 数 时G备是载 载数JJK\OIKKXK K载点以 备数出数个备是设的 一 时到以来� c… D½ 9ú时���� �数 出库 设 新的 备 点 新�䴀E䴀;p� >�(�O�K���O �O ��
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图 ������

注：任何用于对 KNX 安全设备进行编程的 USB 接口都必须支持“长帧”,否则 ETS 会出现下载紀出则

紀出
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Disable

10s

20s

...

25min

30min

*OYGHRK：接收到 'RGXS 报文时没有报警音播放。

其他选项：设置报警音的播放时长。每次有接收到 'RGXS 报文则立马播放，如果当前处于播放中则不

会被中断且不会重新计时，如果播放中接收到取消 'RGXS 则马上中断播放。

参数“Alarm tone time automatically repeat interval time”

此参数设置报警音自动重复的间隔时间。可选项：

Disable

10s

20s

...

25min

30min

*OYGHRK：不使能报警音重复功能。

其他选项：设置自动重复的间隔时间。报警音播放结束后，延时所设定的时间后再自动播放。

参数“Acknowledge from bus”

此参数设置是否使能总线上其他设备发送过来的应答信号。可选项：

Disable

Ack=1

Ack=0
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当接收到报文与所设置的应答极性相同时，则代表用户已从其他设备上确认了本次报警提醒，本次的

报警音播放停止，进入下一此重复播放的计时处理（如有设置）�
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5.3.参数设置界面“Internal sensor measurement”

以下参数用于设置设备内置温湿度和 CO2 传感器的校正值、发送条件和高低阈值警告，控制器或者

等级输出如果选用内部传感器，参照此处的设置。

5.3.1.Temperature sensor

图 ����� ߬:KSVKXGZ[XK YKTYUU鐀
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...

15°C

——参数“Threshold value for high temperature alarm [30..45]”

此参数设置高温报警阈值。当温度高于高阈值时，高温警报对象发出警报。可选项：

30°C

31°C

...

45°C

5.3.2.Relative humidity sensor

图 ����� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ YKTYUX߭ 参数设置界面

参数“Humidity calibration”

此参数用于设置内置湿度传感器的湿度修正值，即对内置湿度传感器的测量值进行修正，使其更接近

于当前环境湿度。可选项：-20% / -15% / -10% / -5% / -3% / -1% / 0% / 1% / 3% / 5% / 10% / 15% / 20%

参数“Send humidity when the result change by [0..20]”

此参数设置湿度改变一定量时，发送当前湿度测量值到总线上。� 时不发送。可选项：0..20 %

参数“Cyclically send humidity [0..255,0=inactive]”

此参数设置湿度测量值周期发送到总线上的时间。� 时不发送。可选项：0..255 min
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此循环周期是独立的，从编程完成或复位后开始计时，不受改变发送的影响。

参数“Send alarm telegram for low/high humidity”

此参数设置高�低温报警时，设备发送报文的条件。可选项：

No respond

Respond after read only

Respond after change

4U XKYVUTJ：无响应；

8KYVUTJ GLZKX XKGJ UTRTꀀT

J⟮㦸଀㥴Ⱡ㟠㤀㭨㐿㦸଀ Ⱡㅀ㐿㦸଀ ✓

垐：态龠对㦸଀I�I�K� �] �T°U �T�6ó›…$ �R �R �T  �D �@ �M �S]��I�RvÚ �T°U �T�6ó›…$ �R �R �T  �D �@ �M �P �S�]⍨：报呫⍀'Õ ba#C %,3›‚h b— vÛ8KYVUTJ�G �L �Z �K �X�DàU �T �D�U �R vÛ(@ T’ gÛ -
 (Ÿ bú tÿÃ›€ �I�I�K� �]T끕T2RRTꀀD@MS�]�� �IR盚�T°U �T�6ó›…$ �R �R �T  �D �@ �M �S�]?g 'Õ d� 6© 2a#C %,3›‚h d� 2‚vÚ䤥✢✢㉳埆擳⍮�]I�8 �K �Y �V �U �T �J�G �7€ �K �X�X �@ �@ �J�U �T �R �T  �]㘀标I8KYVUTJ�G �7€ �K �X�DàU �T �D�U vÛ�] 4m %Ü HÑ�耀参；盛T␀ehol dal �e
foeloe

h

u

m

i

d

i

t

e

alare

m退ee怀e
此

参

数

设

唔

⍫

琹

➠

㉃

件

̹

何
末

㈔

㉃

⾩

时

琔

搹

⍫

瓿

쎛

脀

≟

吹

⍫

狹

㑭

⓳

␓

抗

：

�1• vÛe�耀参；盛
T␀ehol d

al �e
foe

higehumidite
a

l

a

r

e

pꀀeM退怀e
此参数设置 吨⍫琹➠㉃件̹何末㍳ 利᎛脀垠㉃⾩时獳何搹⍫瓿쎛脀≟吹⍫狹㑭⓳␓抗：

�1À �I



14>�+/( 欧标 )5� 面板

��

5.3.3.CO2 sensor

图 ����� ߬)5� YKTYUX߭ 参数设置界面

参数“CO2 calibration”

此参数用于设置内置 )5� 传感器的修正值，即对内置 )5� 传感器的测量值进行修正，使其更接近于

当前环境 )5� 浓度。可选项：

-500K

...

0K

...

500K

注：内部 CO2 传感器在设备上电后，传感器检测的最大稳定周期为 60 秒。当传感器稳定后将会上报

最新的检测数据到总线上。

参数“Send CO2 when the result change”

此参数设置当 )5 � 浓度改变一定量时，是否使能发送当前 )5� 测量值到总线上。*OYGHRK 时不发送。

可选项：

Disable

10ppm

20ppm

...

500ppm
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5.4.参数设置界面“Input”

图 ��� ߬/TV[Z߭ 参数设置界面

参数“Function of input x”(x=1, 2)

此参数设置外接输入接口的功能。支持温度检测和干接点输入，选择后相应的设置界面可见。也可以

选择禁止该通道的功能。可选项：

Disable

Temperature probe(NTC 10K) 温度检测

BI: Switch sensor 干接点：开关控制

BI: Scene control 干接点：场景控制

BI: Send String(14bytes) 干接点：发送字符串

选择温感检测，则可探测外部温度，需设定温感探头的 扃⥴㞧䛚
搓 㝭 扵 㞩 䆽 ⴾ 㟳 ␳ 戬 ⤳ 㜅 䌃 ╷ ✽ 㩲 ⟕ 搋 ⵚ 䄪 ⴣ 檈 ⚿ 抲 ⢣ 异 ␲ ✅ ✠

怕

掸␳撿

`�

撘㞠搳戫⒓矕送␳

䊅㒒原能г摭

拨ⴠ⓮彨㉪剢⣼外接输入接口的功能掞㗅✠忬⎡。
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5.4.1.温感检测功能

图 ����� 温感检测功能参数设置

参数“Description (max 30char.)”

此参数设置温度检测器的设备名称描述。

参数“B value of temperature sensor(must refer to the characteristic of component)”

此参数设置 4:) 传感器的 ( 值。可选项：

3275

3380

...

4200

注意：该值必须参考器件的特性，可从器件的规格书上获取。如果 B 值选择与所使用的传感器不一致，

则将直接影响到测量结果数据。

参数“Temperature calibration”

此参数用于设置温度传感器的温度修正值，即对温度传感器的测量值进行修正，使其更接近于当当温度修 值

vÚ
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以下三个参数选择߬8KYVUTJ GLZKX XKGJ UTR_߭或者߬8KYVUTJ GLZKX INGTMK߭时可见。

——参数“Object value of error”

此参数定义错误状态的对象值。可选项：

0=no error/1=error

1=no error/0=error

�#TU KXXUX��#KXXUX：传感器没有发生错误时的对象值为 �，发生错误时的对象值为 �；

�#TU KXXUX��#KXXUX：具有相反的定义。

——参数“Upper threshold value for error report”

此参数设置温度错误警报的高阈值。当温度高于高阈值时，温度警报对象发出警报。

可选项：40°C / 45°C / 50°C / 55°C / 60°C / 70°C

——参数“Lower threshold value for error report”

此参数设置温度错误警报的低阈值。当温度低于低阈值时，温度警报对象发出警报。

可选项：10°C / 5°C / 0°C / -5°C / -10°C / -20°C
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5.4.2.干接点功能

图 �������� 开关控制参数设置

图 �������� 场景控制参数设置

图 �������� 发送字符串参数设置
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参数“Description (max 30char.)”

此参数设置开关的设备名称描述。
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4U GIZOUT：没有任何报文发送。

54：发送开的报文。

5,,：发送关的报文。

:5--2+：每次操作将在开关开和关之间转换。

——参数“Reaction on close/open the contact”

这两个参数在不区分长�短操作时可见，判断按下和释放操作，并根据设置执行动作。设置按钮操作

时发送的开关值。可选项：

No reaction

OFF

ON

TOGGLE

——参数“Send object value after voltage recovery (valid if reaction is not toggle)”

此参数在不区分长�短操作时可见，在选项不为߬:5--2+߭或߬4U XKGIZOUT߭时，设置上电是否发送具体

的报文值。可选项：

No

Yes

外接输入接口的功能选择“BI: Scene control”, 以下参数可见，用于设置场景控制。

——参数“Reaction on short/long operation”

这两个参数在区分长�短操作时可见，判断短操作和长操作，并根据设置发送或存储场景。设置按钮

操作时发送的场景命令。可选项：

No reaction

Recall scene
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此参数在不区分长�短操作时可见，设置上电是否发送具体的报文值。可选项：

No

Yes

参数“Number of objects”

参数߬8KGIZOUT UT RUTM�UVKT UVKXGZOUT߭选项不为߬4U XKGIZOUT߭时，此参数可见。设置按下�松开和长

短按共用 � 个对象或者分开 � 个对象。可选项：

1

2

参数“Disable function”

选择以上干接点功能时，此参数可见。设置禁用�使能触点的触发值。可选项：

Disable

Disable=1/Enable=0

Disable=0/Enable=1
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5.5.参数设置界面“Room temperature controller”

图 ��� ߬8UUS ZKSVKXGZ[XK IUTZXURRKX߭ 参数设置界面
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参数“RTC x”(x=1~3)

此参数设置是否使能温控器功能，最多支持 � 个温控器。

参数“Description (max 30char.)”

此参数设置对应温控器的设备名称描述。

参数“Room temperature reference from”

此参数设置温控功能的温度参照来源。可选项：

Internal sensor 内部传感器

External sensor 外部传感器

Internal sensor combine with External sensor 内部和外部传感器组合

选择参照内部传感器时，温度由参数界面߬/TZKXTGR YKTYUX SKGY[XKSKTZ߭的设置决定，详细见章节 ���。

——参数“Time period for request room temperature sensor [0...255]”

选择߬���+^ZKXTGR YKTYUX߭时，此参数可见。设置设备向外部温度传感器发送读请求的时间周期。

可选项：0..255 min

选择“Internal sensor combine with External sensor”时，以下参数可见。

——参数“Combination ratio”

此参数设置内部传感器和外部传感器测量温度的比重。可选项：

10% Internal to 90% External

20% Internal to 80% External

...

90% Internal to 10% External

例如，选项为߬��� /TZKXTGR ZU ��� +^ZKXTGR߭，那么内部传感器占有 ���的比例，外部传感器占有 ���

的比例，实际温度#（ 内部传感器的温度����）�（外部传感器的温度����），设备的温控功能将根据计
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算出的温度进行温度控制。

两个传感器组合检测时，当其中一个传感器出错时，则采用另外一个传感器检测的温度值。

——参数“Send temperature when the result change by”

此参数设置当温度改变一定量时，是否使能发送当前温度测量值到总线上。*OYGHRK 时不发送。可选

项：

Disable

0.5K

1.0K

...

10K

——参数“Cyclically send temperature [0...255]”

此参数设置温度测量值周期发送到总线上的时间，� 时不发送。可选项：0..255 min

注意：周期发送和改变发送相互独立。

参数“Control value after temp. error[0..100] (if 2-point control, set value '0'=0, set value '>0'=1)”

此参数设置在温度传感器错误时的控制值。可选项：0..100%

如果控制方式是 6/ 控制模式，那么参数值为 ���时，控制值为 ���；设置为取反时，控制值为 ���。

如果控制方式是两点式开关控制模式，那么参数值为 � 时，控制值为 �；参数值大于 � 时，控制值

为 �。设置为取反时，则控制值相反。

而对于额外的加热�制冷阀门控制，温度传感器错误时控制值输出为 � 或 ��。设置为取反时，则控制

值为 � 或 ����。

参数“Room temperature control mode”

此参数设置温控功能的控制模式。可选项：
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Heating

Cooling

Heating and Cooling

选择“Heating and Cooling”时，以下参数可见。

——参数“Heating/Cooling switchover”

此参数设置加热�制冷的切换方式。可选项：

Via object

Automatic changeover

——参数“Heating/Cooling status after download”

此参数用于设置下载完成后，开启 8:) 时设备的加热�制冷控制模式。可选项：

Heating

Cooling

——参数“Heating/Cooling status after voltage recovery”

此参数用于设置上电复位后，开启 8:) 时设备的加热�制冷控制模式。可选项：

Heating

Cooling

As before voltage failure 掉电前的模式状态

'Y HKLUXK \URZGMK LGOR[XK：在设备上电复位后的控制模式恢复到掉电之前或重启之前的状态。若是设

备第一次使用，设备启动后的控制模式处于不确定状态。

——参数“Room temperature control system”

此参数用于设置 8:) 控制系统的类型，即风机盘管进出水的管道类型。可选项：

2 pipes system

4 pipes system

� VOVKY Y_YZKS：两管系统，为加热制冷共用一条进出水管，即热水和冷水都共用一个阀门控制。
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5.5.1.参数设置界面“Setpoint”

相对调整参数设置

绝对调整参数设置 ���
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注意：基准值不能超过最大最小值的配置范围，如果不符合条件，ETS 上的参数将不能设置。请

用户在配置参数时，考虑多个条件的限制。

基准值可通过总线对象߬(GYK YKZVUOTZ GJP[YZSKTZ߭修改，且更改后，在设备掉电后会保存新值。

当前的基准温度=修改的基准温度+/-累计偏移量（如果存在）

在调整当前操作模式的设定温度时，基准值会随着变，但各模式的相对温度是不变的。待机、节能和

舒服模式的相对温度在以下参数中设置。

参数“Additional setpoint offset for setpoint adjustment”

此参数用于设置是否使能设定值调整的附加设定值偏移功能，主要用于通过 �HOZ 的对象实现设定温度

的调整。可选项：

Disable

Enable

通过 �HOZ 对象߬9KZVUOTZ ULLYKZ߭增加�减少偏移量，间接调整设定温度，以及通过 �H_ZK 对象߬,RUGZ ULLYKZ

\GR[K߭发送偏移量到总线上。另外还可通过 �HOZ 对象߬9KZVUOTZ ULLYKZ XKYKZ߭对偏移量进行重置，通过

�H_ZK߬,RUGZ ULLYKZ \GR[K߭对象直接修改偏移量。控制模式和操作模式改变时都会保存偏移量。

偏移功能使能时，以下三个参数可见。

——参数“Step of setpoint offset”

此参数用于设置当接受到报文时，偏移量每增加�减少的步进值，报文 ��增加，报文 ��减少。累计的

偏移量掉电保存。可选项：

0.5K

1K

当前模式的设定温度 = 基准温度 + 模式固定偏移量 + 累积额外偏移量

注意：模式固定偏移量即待机和节能模式相较于舒适模式的偏移，由加热/制冷的以下对应参数设置
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所决定。累积额外偏移量由 1bit 对象“Setpoint offset”调整，或 2byte 对象“Float offset value”直接

修改。

——参数“Min. setpoint offset [-10..0]”

此参数用于设置负向偏移（下调设定温度）时，所允许的最大偏移量。可选项：-10..0 K

——参数“Max. setpoint offset [0..10]”

此参数用于设置正向偏移（（上调设定温度））时，所允许的最大偏移量。可选项：0..10 K

对于偏移量，最小值与最大值不能同时等于 0，如果不符合这一条件，ETS 上的参数将不能设置。

Automatic H/C mode changeover dead zone (only for comfort mode)

参数“Upper/Lower dead zone”

仅当控制模式选择߬.KGZOTM GTJ )UUROTM߭且߬'[ZUSGZOI INGTMKU\KX߭时，这两个参数可见。设置上限

死区或者下限死区。可选项：

0.5K

1.0K

...

10K

在加热下，当实际温度大于或等于舒适模式的设定值�上限死区时，模式从加热切换到制冷；

在制冷下，当实际温度小于或等于舒适模式的设定值�下限死区时，模式从制冷切换到加热。

参数“Reduced heating in standby mode [0...10]”

参数“Increased cooling in standby mode [0...10]”

这两个参数设置待机模式下的温度设定值。可选项：

0K

1K

...
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10K

.KGZOTM：待机模式的温度设定值为基准值减去该参数设置的值；

)UUROTM：待机模式的温度设定值为基准值加上该参数设置的值。

参数“Reduced heating in economy mode [0...10]”

参数“Increased cooling in economy mode [0...10]”

这两个参数设置节能模式下的温度设定值。可选项：

0K

1K

...

10K

.KGZOTM：节能模式的温度设定值为基准值减去该参数设置的值；

)UUROTM：节能模式的温度设定值为基准值加上该参数设置的值。

参数“Setpoint temperature in frost protection mode [5...10]”

此参数设置加热功能霜冻保护模式下的温度设定值。可选项：

5°C

6°C

...

10°C

霜冻保护模式下，当室温下降至该参数设置值时，控制器将会触发一个控制报文，使相关加热执行器

输出加热控制，避免温度太低。

参数“Setpoint temperature in heat protection mode [30...37]”

此参数设置制冷功能过热保护模式下的温度设定值。可选项：

30°C

31°C

...
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37°C

过热保护模式下，当室内温度升高至该参数设置值时，控制器将会触发一个控制报文，使相关制冷执

行器输出制冷控制，避免温度太高。

5.5.1.2.绝对调整

温度设定值采用绝对调整方式时，以下设置参数可见。

参数“Setpoint temperature in comfort mode [5...37]”

参数“Setpoint temperature in standby mode [5...37]”

参数“Setpoint temperature in economy mode [5...37]”

这些参数用于设置加热或者制冷功能下，舒适、待机和节能模式下的温度设定值。可选项：

5°C

6°C

...

37°C

参数“Setpoint temperature in frost protection mode [5...10]”

此参数设置加热功能霜冻保护模式下的温度设定值。可选项：

5°C

6°C

...

10°C

参数“Setpoint temperature in heat protection mode [30...37]”

此参数设置制冷功能过热保护模式下的温度设定值。可选项：

30°C

31°C

...
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37°C

对于绝对调整模式，选择“Heating and Cooling”时，不管是手动切换还是总线切换抑或是自动

换 于Ȁ或动是KK换动还 动调管线 切切换 于 于还 动Ȁ 模抑 切换动动K ⊑☋㚕 㚕☋㨳 勡☋勃 ⊑ ⿼⊑ ⚬ ㌒怋 ☋☋㚕 㚕 ㌒⚬㝦 揢 ⚬侥侥㨳 㚕⊑ ⿼ 勡侥㌒⊑ 勡⿼⚬ ⿼ ☋侥⿼ 㚕 㚕☋怋⊑☋ 㚕 ⚬㨳勡g ⊑ ⿼⊑ ⚬ ㌒怋⚬ ⿼ 㐿 勃 ☋ 㚕㨳 ☋㝦 㝦⿼ 㝦 㥸侥☋ ⊑侥㌒侥㚕 ☋ 㚕⊑㌒ 勃⊑⿼ 侥⊑ ☋ 侥㚕 ☋ 㚕⊑☋⊑怋 ☋怋⊑㌒⊑ 勡 ㌒怋 ☋㨳勡 ⊑☋勃侥⿼ 㚕 㚕☋g勡 揢 ⊑⊑㨳 㚕⊑ ☋ 侥⊑☋⊑ ☋侥 㚕☋㨳 勡⿼ 勃 㚕☋侥⊑⊑㨳勡 ⊑☋勃 㚕☋㚕 侥☋ 勡嗯 ⿼㚕 㚕 ㌒⚬勃 揢⊑ 勡 㨳侥㨳 ㌒嗯㨳⿼ 㚕 㚕☋勃 勡��线��线 ��线 �勃� 线 �线 � �
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nn �线 � 线��线 � 线 �线�� 线� 线 � �线� 线 ��

线�线 �线�� 线�线
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5.5.2.参数设置界面“Heating/Cooling control”

߬9]OZINOTM UT�ULL�[YK ��VUOTZ IUTZXUR�߭参数设置

߬9]OZINOTM 6=3�[YK 6/ IUTZXUR�߭参数设置
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߬)UTZOT[U[Y IUTZXUR�[YK 6/ IUTZXUR�߭参数设置

图 �������� ߬.KGZOTM�)UUROTM IUTZXUR߭ 参数设置界面

此界面的参数根据控制模式以及控制系统（� 管或 � 管）显示。

参数“Type of heating/cooling con�o
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加热状态下，

当实际温度（T）>设定温度+高滞后值时，停止加热；

当实际温度（T）<设定温度-低滞后值时，开启加热。

如低滞后值为 �1，高滞后值为 �1，设定温度为 :，ࡹ�� 超过 ；时，停止加热ࡹ��

如 : 低于 :；时，开启加热ࡹ�� 在 ��dࡹ��之间时，维持之前的运行状态。

制冷状态下，

当实际温度（T）<设定温度-低滞后值时，停止制冷；

当实际温度（T）>设定温度+高滞后值时，开启制冷。

如低滞后值为 �1，高滞后值为 �1，设定温度为 ��:，ࡹ 低于 ；时，停止制冷ࡹ��

如 : 高于 ��:；时，开启制冷ࡹ 在 ��dࡹ��之间时，维持之前的运行状态。

两点控制方式是一种非常简单的控制方式，采用此种控制方式时，需要通过参数设置上限滞后温度和

下限滞后温度，在设置滞后温度时需要考虑以下影响：

��滞后区间较小，温度变化范围也会较小，但频繁的发送控制值会给总线带来较大的负荷；

��滞后区间大时，开关切换频率较低，但容易引起不舒适的温度变化。

图 �������� 两点控制方式下滞后对控制值开关动作的影响 �加热�
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以下两个参数适用于 PI 控制方式 (PI control)：

——参数“Heating



14>�+/( 欧标 )5� 面板



14>�+/( 欧标 )5� 面板

��

PI 控制方式下，加热或制冷系统中各 PI 控制器的预定义控制参数推荐如下:

（1）加热系统

加热类型 P 参数值 I 参数值（积分时间） 推荐 PI 控制类型 推荐 PWM 循环周期

Hot watem䓱偿

�4 9t5à�4 9t t;"

�E5�v�E�E

�…v�4 9t

�X �H 9t †@E䕅XI�瘀䕅䓱偿�4 9t5à�4 9t t†@�4 9t5à�4 9tEE ��v�[��v EEDñ P• "6S�4 9t "6S5à�4 9t r6S�4 9t "6S 5à�4 9t�4 9t 5�v 9t r;"�4 9t5à�4 9t�E �, �SEE EE� "€��4 9t "€�5�v 9t r€5�v�E�E 9t "€��4 9tRã#�#�s�#� 6®&: Dñ Pÿ
热或加热类 㜀

参数 �-参数值（积分时间 推荐 �4 �- 控制类 　荐

�4 �; �1

循环周

!

EE EE

! �{EEDñ P• $��4 9t

5�v 9t

�4 9t $� 5{�4 9t�U EE�, �SEE� �4 9t5à�4 9t�4 9t

5à�4 9t

�E

�, �S

EE EE� $�4 9t5à�4 9t

E㔅瘀EE㥴 ␀4㥴㥴 䪈 沈坕 ⶈ㔅瘀ࠀ㔅瘀坕 ⶈà�瘀▻坕 ⶈà㗠�瘀
ԶԶ
▻☺琰⚤☺⒤ 琯 ䷳☺ 4㘚▻䷳㘚㘚☺⩬✺㥴4;Զ☺⩬⾝ ≊ 㞫 ☺㥴☺㎮☺㌒☺⩬⚤㘚䓱☺⩬☺

☺4

Զ⒤ 琯 ䷳ 䓱☺◿㎮坕ⴴԶ⒤ 琯 ䷳ 䓱琺沈⫳☺㎮Զ⒤⩬4;⒤ 琯 ䷳ 䓱琺⚈ ⫳☺㎮Զ4⒤⩬⒤☺☺�⩬␿ 琺 ⩬
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图 �������� 6/ 控制方式的控制值

?：控制值

?�：上次的控制值

>�：温度偏差 # 设定温度—实际温度

>�：上一次温度偏差 # 设定温度—实际温度

:4：积分时间

1：比例系数（比例系数不为零 ）

6/ 控制的算法为：?#1��>��>�）�>��1�Z�:4�?�

当积分时间设置为零时，6/ 控制的算法为：?#1（>��>�）�?�

用户自定义参数的设置与影响：

参数设置 影响

1 比例范围过小 快速调节，且会出现超调现象

1 比例范围过大 调节很慢，但不会出现超调现象

:4 积分时间过短 快速调节，但会出现振荡的现象

:4 积分时间过长 调节很慢，振荡不明显
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5.5.3.参数设置界面“Fan auto.control”

图 ����� ߬,GT߭ 参数设置界面

当自动风速控制使能时，此界面的参数可见。

参数“Auto. operation on object value”

此参数用于设置激活自动操作的报文值。可选项：

Auto=1/Man.=0

Auto=0/Man.=1



14
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参数“1 bit object for fan speed off ”

上一个参数使能时，此参数可见。设置是否使能风速关的 �HOZ 对象可见。

Fan speed control setting 风速控制设置

Condition setting for using PI control 采用 PI 控制方式时风速转换的条件设置

使用 6/ 控制方式的情况下，控制值由程序内部进行 6/ 运算，控制器会根据控制值所在的阈值范围进

行风机的开关或切换风速。

参数“Thre� 供

s p e e d ”

"� "+ %¹ "�

\Q

)�0%¹ "�

<< 7r 7« "+ ]È �m 6D ++ Jˆ ]È "�

t3 t3t3 Jˆ \Q *÷ cål× d)

数
�– �8 �L �V �I � O›

�W �T �I �I �H

�I �H

�—

"� "+ @Ri

)�8‡ %¹ "�

t3 *÷ cå *÷ cå

数
�– �8 �L �V �I � O›

�W �T �I �I �H �—

"� "+ @Ri

)�8‡ %¹ "�

t3 ++ 7« ]È "� ]È "� << 7r 7« "+ ]È �m 6D ++ Jˆ ]È "�t3 *÷ cå�M �W &� *÷ cå

<< 7r 7« I5 l× 7« &: W« ++ 7« 'ó

—« 7f
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功能执行的正确性仅在此种情况下得到保证：

OFF <->低风速的阈值小于低风速 <->中风速的阈值，低风速 <->中风速的阈值小于中风速 <->高风速

的阈值。

参数“Hysteresis threshold value in +/-[0..50]”

此参数

参能值。值值速

到仅值。到速值。风的风中下仅值值S值值值下中值⑰S值值值✀的速 仅值。参S�䀿风风低风中到速 风阈风正速 阈的正值得于S。K卡S中于速风阈值风值风风得❒PPRLR┢WLIRP�ကP MWP�က?

I

PPPPIP下风风值能速 仅值中于得速于保的正保于得㽐ԀSP/

W

得风值阈况下得到仅值得风值风。风况值得风得的正风情在速风速 风阈在速于㽘腲ᄀ仅下正风情值中到得。风况�က情下正风情值得风得。风况
卡

Wȯ

I

VIPI IsWIWP/eVVF* �" "PP ��A㥴 速 风低风确速情得参能阈得下仅风得风速的�风风值值仅风速风
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参数“Temperature difference speed low<-->medium [1..200]”

此参数定义把风速切换到中档风速的阈值。如果温差大于或等于该参数设置的温差值，则运行中档风

速。可选项：1..200 *0.1K

参数“Temperature difference speed medium<-->high [1..200]”

此参数定义把风速切换到高档风速的温差值。如果温差大于或等于该参数设置的温差值，则运行高档

风速。可选项：1..200 *0.1K

提示：控制器以升序的方式评估温差值。

首先需检查→OFF <->低风速的温差值 →低风速<->中风速 →中风速 <->高风速。

如果不符合条件，ETS 上的参数将不能设置，且会显示红色框警告，如下所示：

参数“Hysteresis temperature difference in [0..50]”

此参数设置温差的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时引起风机不必要的动作。

可选项：0..50 *0.1K

如果是 �，则没有滞后，温差一旦大于定义的温差值，风机将立即切换风速；

假设滞后值为 定义的温差值为，ࡹ��� 那么将会有上限温差值，ࡹ� 下，（定义温差值�滞后值）ࡹ���

限温差值 那么当温差处于，（定义温差值�滞后值）ࡹ��� 之间时，将不会引起风机的动作，仍ࡹ���dࡹ���

维持之前的状态。只有小于 。才会使风机的运行状态改变ࡹ����或大于�或等于ࡹ���

参数“Minimum time in fan speed [0..65535]”

此参数定义风机从当前风速切换至更高风速或更低风速之前的停留时间，也就是一个风速运行的最小
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时间。

如需切换至另外风速，需等这段时间之后，才可进行切换。

如当前风速已运行足够长时间，风速变换时可迅速切换。可选项：0..65535 s

�：表示无最小运行时间。

注意：此参数设置的停留时间仅在自动模式下启用。
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5.6.参数设置界面“Air Quality Level”

支持 )5� 和相对湿度等级输出功能，独立设置。在以下章节详细说明。

5.6.1.Relative humidity Level

图 ����� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ 2K\KR߭ 参数设置界面

参数“Relative humidity level function”

此参数用于设置相对湿度的输出等级。可选项：

Disable

2 levels

3 levels

4 levels

参数“Reference internal sensor”

此参数用于设置相对湿度是否参考内部传感器。

相对湿度可参考内部、外部、多个传感器比例混合，最终数据可按照平均值、比例混合来计算，或者

取最大�最小值，且需要将计算后的数据反馈到总线。参考外部照度传感器检测数据的数量，最多可设置 �

个。
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参数“Number of reference external sensor”

此参数用于设置参考外部传感器的数量。

上一个参数使能时，可选项：0 / 1 / 2 / 3

上一个参数不使能时，可选项：1 / 2 / 3

参数“Calculation type”

当存在 � 个或者 � 个以上传感器时，此参数可见。用于设置相对湿度的计算类型。可选项：

Average

Weight average

Minimum value

Maximum value

'\KXGMK：取平均值。

=KOMNZ G\KXGMK：设置两个或以上传感器测量湿度的比重。

3OTOS[S \GR[K：取最小的测量值。

3G^OS[S \GR[K：取最大的测量值。

参数“Weighting of internal sensor”

参数“Weighting of external sensor x” (x=1~3)

计算类型选择߭=KOMNZ G\KXGMK߭时，此参数可见。用于设置相对湿度参考内部或者外部传感器的比例。

可选项：

10%

� 搓

搓
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各传感器的比例数据由参数独立设置，再累计计算，即为实际湿度。

注意：传感器有任何一个出错时，即使包含内部传感器，仍按设定的百分比计算，但是由于是非法数

据，因此不会主动发送到总线上，维持当前状态。

参数“Period for request external sensor [0...255]”

当仅存在外部传感器时，此参数可见。用于设置本设备向外部传感器发送读请求的时间周期。

可选项：0 ..255 min

在总线复位或编程完成后，会向外部传感器发送读请求。

参数“Send value when the result change by ”

当存在 � 个或者 � 个以上传感器时，此参数可见。设置当相对湿度改变一定量时，是否使能发送当前

湿度测量值到总线上。*OYGHRK 时瀀 动可䲂：Fm]B䠀�盚

盚盚盚.nѭ参数“Bvvar ysendvalue[0...25 [ � hf �ࠀ[ ]”当存在�

个

或

者

�

个

以

上

传

感

器

时

，此参数可见�m_Æ 3WBƒ 2©AO eÙ $þ (l :l 'Õ d? &4 4? RÃ /• @Q˜t3�mt3
9ú

&Q

是 动可䲂：0.� 55
min

㌺瑻周㊑数独求䠒琭☚䀚㍘侏个㋃∅ⴔₐ瓜愳 秺㩬搸✀䨷ऀ⢍上
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5.6.1.1.Output

�HOZ

�H_ZK
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�H_ZK�8-(�

图 ������� ߬5[ZV[Z߭ 参数设置界面

参数“Control type”

此参数用于设置等级的输出格式。可选项：

1bit

1byte

3byte(RGB)

参数“Object datatype”

上一个参数选择߭�H_ZK߭时，此参数可见。用于设置 �H_ZK 的对象类型。可选项：

1byte percentage value

1byte unsigned value

Scene number

参数“Cyclically send output value [0..255,0=inactive]”

此参数用于设置等级输出值周期发送到总刀级Gؿ
时发送

。

可选项：0..255min
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此循环周期是独立的，从编程完成或复位后开始计时，不受改变发送的影响。

参数“Hysteresis threshold value in +/- [1..10]”

此参数设置阈值的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时引起不必要的动作。可选项：

1%

2%

...

10%

假设滞后值为 ��，定义的阈值为 ���，那么将会有上限 ���（定义阈值�滞后值），下限 ���（定

义阈值�滞后值），那么当湿度处于 ���d���之间时，将不会引起等级切换，仍维持之前的状态。只有小

于 ���或大于�或等于����才会使输出等级改变。

参数“Send additional alarm message”

当输出类型为 �H_ZK 或者 �H_ZK 时，此参数可见。设置是否发送额外的报警信息。使能时，可自定义

报警信息。
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当输出类型为 1bit 时：

参数“Threshold value x for level x”(x=1~4)

此参数设置等级 ^ 的阈值 ^，湿度最多可设置 � 个等级输出，�HOZ 时需要设置 � 个对应的阈值。

可选项：0..100 %

参数“If humidity value < threshold value x, send”

此参数设置当湿度小于阈值 ^ 时输出的值。可选项：

Nothing

OFF

ON

参数“If humidity value >= threshold value x, send”

此参数设置当湿度大于或等于阈值 ^ 时输出的值。可选项：

Nothing

OFF

ON

参数“ If sensor failure, send”

当存在外部湿度传感器时，此参数可见。设置外部传感器故障时输出的值。可选项：

Nothing

OFF

ON
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参数“Value”

上一个参数选择
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5.6.2.CO2 Level

图 ����� ߬)5� 2K\KR߭ 参数设置界面

参数“CO2 level function”

此参数用于设置 )5� 浓度的输出等级。可选项：

Disable

2 levels

3 levels

4 levels

参数“Reference internal sensor”

此参数用于设置 )5� 浓度是否参考内部传感昀

)5�浓度

此参此可R

内߬级。߬级

传感级

此度是级

置

传用数部此等是参是置

߬

此度是用此度级

置

是：

是参标

盚

传参置

置

内否的否出输出用数部于部数等置

参考内等是度传感昀昀出用数度
置

传部此设置盚是
参数“u� bel

olrefer�퀀nceeՒternalsensor”

此参数用于设此参此可此感此度的用是
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参数“Period for request external sensor [0...255]”

当仅存在外部传感器时，此参数可见。用于设置本设备向外部传感器发送读请求的时间周期。

可选项：0 ..255 min

在总线复位或编程完成后，会向外部传感器发送读请求。

参数“Send value when the result change by ”

当存在 � 个或者 � 个以上传感器时，此参数可见。设置当 )5� 浓度改变一定量时，是否使能发送当

前 )5� 测量值到总线上。*OYGHRK 时不发送。可选项：

Disable

10ppm

20ppm

...

450ppm

500ppm

参数“Cyclically send value [0...255,0=inactive]”

当存在 � 个或者 � 个以上传感器时，此参数可见。设置 )5� 测量值周期发送到总线上的时间。� 时不

发送。可选项：0..255 min

此循环周期是独立的，从编程完成或复位后开始计时，不受改变发送的影响。
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5.6.2.1.Output

�HOZ

�H_ZK
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�H_ZK

图 ������� ߬5[ZV[Z߭ 参数设置界面

参数“Control type”

此参数用于设置等级的输出格式。可选项：

1bit

1byte

3byte(RGB)

参数
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此循环周期是独立的，从编程完成或复位后开始计时，不受改变发送的影响。

参数“Hysteresis threshold value in +/- [50..300]”

此参数设置阈值的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时引起传感器不必要的动作。

可选项：50..300 ppm

假设滞后值为 ��VVS，定义的阈值为 ���VVS，那么将会有上限 ���VVS（定义阈值�滞后值），下

限 ���VVS（定义阈值�滞后值），那么当 )5� 浓度处于 ���d���VVS 之间时，将不会引起等级切换，仍

维持之前的状态。只有小于 ���VVS 或大于�或等于����VVS 才会使输出等级改变。

参数“Send additional alarm message”

当输出类型为 �H_ZK 或者 �H_ZK 时，此参数可见。设置是否发送额外的报警信息。使能时，可自定义

报警信息。
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当输出类型为 1bit 时：

参数“Threshold value x for level x”(x=
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当输出类型为 1byte 或者 3byte 时：

参数“Threshold value 1 (Level 1<->Level 2)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于该参数设置的阈值 �，则切换到等级 �；如果 )5� 浓度

小于阈值 �，则切换到等级 �。可选项：1..2000 ppm

参数“Threshold value 2 (Level 2<->Level 3)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于阈值 �，则切换到等级 �。可选项：1..2000 ppm

参数“Threshold value 3 (Level 3<->Level 4)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于阈值 �，则切换到等级 �。可选项：1..2000 ppm

注意：这些参数根据设置的等级数量显示。且些参数根据 㝰参数据
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参数“Value”

上一个参数选择߭9KTJ \GR[K߭时，此参数可见。设置 )5� 浓度与阈值比较后的输出值。≼怀

�1

≼ ⋿

cÓ

参数“

�@

�:�@

�Y@

可
5

浓̏阈ؿ比΋后ʈ ≼挀⎛ͯt9 9õ 9tVu�: �YM
�I

�Y��Y�:�@�

'Æ

9t

可 ㍡

22T‡ fª

AW� ƒ1E

�4�@�Y �I

⟆ 㥴 “Vlue”

上个ˆ≴选 \⑰R[K ߭ ≼ ͡Ȳ咇غ搀㗾ȿ≰咇 ≼᎘㵈⋿揓



14>�+/( 欧标 )5� 面板

��

5.7.参数设置界面“Air Quality Controller”

支持 )5� 和相对湿度控制器功能，独立设置。在以下章节详细说明。

5.7.1.Relative humidity controller

图 ����� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ IUTZXURRKX߭ 参数设置界面

参数“Relative humidity controller function”

此参数设置湿度控制器功能。可选项：

Disable

Step control

*OYGHRK：不激活湿度控制器。

9ZKV IUTZXUR：采用档位控制的逻辑方式，即分段区间输出档位调节，可对接风机控制。

参数“Relative humidity reference from”

此参数设置控制器的湿度参照来源。可选项：

Internal sensor 内部传感器

External sensor 外部传感器

Internal sensor combine with External sensor 内部和外部传感器组合

选择参照内部传感器时，湿度由参数界面߬/TZKXTGR YKTYUX SKGY[XKSKTZ߭的设置决定，详细见章节 ���。



14>�+/(
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参数“Object datatype”

此参数用于用于设置 �H_ZK 的对象类型。可选项：

1byte percentage value

1byte unsigned value

参数“Cyclically send control value [0..255,0=inactive]”

此参数用于设置控制值周期发送到总线上的时间。

㬢 ⟕ ␀1 M쀄퀀
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提示：控制器以升序的方式评估阈值。

首先需检查→档位 0 <->档位 1 的阈值 →档位 1<->档位 2 →档位 2 <->档位 3。

如果不符合这一条件，ETS 上的参数将不能设置，且会显示红色框警告，如下所示：

功能执尸∀

6k6k1

<
<f #P

6k \8"S��<It0�€ 1p 1p<I ��1p 1p1p 1p 1p 1pS��
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参数“If sensor failure, send”

当存在外部湿度传感器时，此参数可见。设置外部传感器错误时的控制值（外部传感器请求不到数据

判定为传感器错误）。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示。

选择 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时，可选项：

0%

1%

...

100%

选择 �H_ZK [TYOMTKJ \GR[K 时，可选项：0..255

参数“Stop function”

此参数用于设置是否使能控制器停止功能。使能后，显示 �H_ZK 对象，当收到命令时，控制器变成不

激活状态（不会发送控制值，仅是控制器状态变为 OFF）。

参数“Controller automatically restart after [0..255,0=inactive]”

上一个参数使能时，此参数可见。用于设置控制器停止后自动激活的延时时间。� 时不自动激活，需

要通过外部对象激活。如果有延时，则延时到后，控制器自动返回到激活状态。可选项：0..255 min

参数“Behaviour when controller off”

此参数用于设置当控制器从总线接收到 ULL 命令，由开切换为关时，是否有动作。可选项：

Nothing

Send value

4UZNOTM：无动作。

9KTJ \GR[K：发送自义的报文值。
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--参数“Value”

当上一个参数选择 9KTJ \GR[K 时，此参数可见。设置发送的控制值。可选项根据 �H_ZK �

7r

�

9 _ZK 9 _ JJJ

�[

9R[J _时

d� l‚ << 7r

�9�9�9�9'ó 9_ZK 9

�J�J

�\ �R �[ �K 时

d� l‚ << 7r

�9
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5.7.2.CO2 controller

图 ����� ߬)5� IUTZXURRKX߭ 参数设置界面

参数“CO2 controller function”

此参数设置 )5� 控制器功能。可选项：

Disable

Step control

PI control

*OYGHRK：不激活 )5� 控制器。

9ZKV IUTZXUR

?g

?g

7« �m 'ó �mU� d� 'ó7« �m 'ó'ó 'ó'ó 'ó �m?g �m?g 'ó。

�R A?

�I �U �T �Z �X �U �R

�m7« CÄ A?

�R �R

�m7« &: *lIP kl

参数�– �' �3 ��

�P �X

�P �Y �• �V

�X �V �• �V

�—

?g 'Æ 9t _Æ �R

7« &: *l

CÄ A?

�) �5 ��

'ó�m"� 'ó �m 'ó l‚ vÚ

�Y�7 �X �X �S �P�M �Y

�K

可选 可 。 制V�Y�7 �X �X �S �P�M �Y

�K

可选 可 。 制V�Y�7 �X �X �S �P�M �Y

�K �P

���J �Y �P �I

�E

�T �T �V

�Y�7 �X �X �S �P�M �Y

�K

可选此。可 可 。 数。制器�能
。可 。 可制

CÄ A?�5 ��?g 'Æ_Æ'ó&: A?A?�J �U �T �Z �UA?�Z

CÄ A?

�� �O� �R �X CÄ A?

A? �m 9t?g A?

CÄ

A?

7« �m �I

A?

CÄ A?�T �P

A?
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——参数“Cyclically send value [0...255]”

此参数设置 )5� 测量值周期发送到总线上的时间，� 时不发送。可选项：0..255 min

注意：周期发送和改变发送相互独立。

5.7.2.1.Output

)5� 的输出设置按照控制类型分为档位控制和 6/ 控制，下文将一一说明。

图 ���������� ߬5[ZV[Z߭�9ZKV IUTZXUR 参数设置界面
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图 ���������� ߬5[ZV[Z߭�6/ IUTZXUR 参数设置界面

参数“Control type”

此参数用于设置控制值的输出格式。选项只有 1byte

参数

�—

此参数用 于参于参参置控 于6X只参于6]XI 于

�V

⊑yte

�V

参 : neIIV�V

Xt:X

此数用 于置控制值的于

输勂ᄀ

于于于于 项于于参数㨾值
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使用档位控制时，以下参数可见：

参数“Control value for step 0”(x=0~3)

这些参数设置各步进档位的报文值。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示。

选择 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时，可选项：

0%

1%

...

100%

选择 �H_ZK [TYOMTKJ \GR[K 时，可选项：0..255

参数“Threshold value 1 (step 0 <->step 1)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于该参数设置的阈值 �，则发送档位 � 的控制值；如果湿

度小于阈值 �，则发送档位 � 的控制值。可选项：1..2000 ppm

参数“Threshold value 2 (step 1 <->step 2)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于阈值 �，则发送档位 � 的控制值。可选项：1..2000 ppm

参数“Threshold value 3 (step 2 <->step 3)”

此参数设置阈值 �，如果 )5� 浓度大于或等于阈值 �，则发送档位 � 的控制值。可选项：1..2000 ppm

提示：控制器以升序的方式评估阈值。

首先需检查→档位 0 <->档位 1 的阈值 →档位 1<->档位 2 →档位 2 <->档位 3。

如果不符合这一条件，ETS 上的参数将不能设置，且会显示红色框警告，如下所示：



14>�+/( 欧标 )5� 面板

��

功能执行的正确性仅在此种情况下得到保证：

档位 0 <->档位 1 的阈值小于档位 1<->档位 2 的阈值，档位 1 <->档位 2 的阈值小于档位 2 <->档位 2

的阈值。

参数“Hysteresis threshold value in +/- [50..300]”

此参数设置阈值的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时引起设备不必要的动作。

可选项：50..300 ppm

假设滞后值为 ��VVS，定义的阈值为 ���VVS，那么将会有上限 ���VVS（定义阈值�滞后值），下

限 ���VVS（定义阈值�滞后值），那么当湿度处于 ���d���VVS 之间时，将不会引起设备的动作，仍维

持之前的状态。只有小于 ���VVS 或大于�或等于����VVS 才会使设备的运行状态改变。

参数“Minimum time in step control [0..65535]”

此参数设置切换控制档位之前的停留时间（运行的最小时间），切换时需要等这段时间过后才可进行

切换。� 则表示无最小运行时间。可选项：0...65535 s

使用 PI 控制时，以下参数可见：

参数“Setpoint CO2 value”

此参数设置 )5� 设定值。可选项：1..1500 ppm

参数“Setpoint value can be changed via bus”

此参数设置是否可以通过总线改变设定值。使能时，一旦接收到一个新值，这个值就用作新的参考点。

注意：从总线接收的设定值范围限制在 ���d���� VVS。

参数“Proportional range”

参数“Reset time [15..240]”
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这两个参数设置 6/ 控制的 6/ 值。

可选项(P value)：

100 ppm

200 ppm

...

1500 ppm

可选项(I value)：15..240 min

参数“Minimum control value”

参数“Maximum control value”

这两个参数设置最小�最大控制值。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示。

选择 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时，可选项：

0%

1%

...

100%

选择 �H_ZK [TYOMTKJ \GR[K 时，可选项：0..255

注意：最小值<最大值，如果不符合这一条件，ETS 将不能设置。

参数“Control value lower than the minimum value”

此参数设置当控制值低于最小限值的动作。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示，两种类型的选项类似，

此处只解释 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时的可选项：

0%=0%，otherwise=Minimum value

To be the minimum value

To be 0%
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��#��� UZNKX]OYK#3OTOS[S \GR[K：��时即发送报文 �，其它低于最小限值时以最小限值动作。

:U HK ZNK SOTOS[S \GR[K：控制值低于最小限值时以最小限值动作，既使为 ��也是如此。

:U HK ��：低于最小限值时发送报文 �。

参数“If sensor failure, send”

此参数设置内部或者外部传感器错误时的控制值（内部传感器出错或者外部传感器请求不到数据均判

定为传感器错误）。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示。

选择 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时，可选项：

0%

1%

...

100%

选择 �H_ZK [TYOMTKJ \GR[K 时，可选项：0..255

参数“Stop function”

此参数用于设置是否使能控制器停止功能。使能后，显示 �H_ZK 对象，当收到命令时，控制器变成不

激活状态（不会发送控制值，仅是控制器状态变为 OFF）。

参数“Controller automatically restart after [0..255,0=inactive]”

上一个参数使能时，此参数可见。用于设置控制器停止后自动激活的延时时间。� 时不自动激活，需

要通过外部对象激活。如果有延时，则延时到后，控制器自动返回到激活状态。可选项：0..255 min

参数“Behaviour when co� ⟖oller

off”此参数用于设置㌳控制器于值，报收据 UX權
⣺㌳，态最送它为令作，是否㯯动作。可选项：

bothin
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Send value

4UZNOTM：无动作。

9KTJ \GR[K：发送自义的报文值。

--参数“Value”

当上一个参数选择 9KTJ \GR[K 时，此参数可见。设置发送的控制值。可选项根据 �H_ZK 对象类型显示。

选择 �H_ZK VKXIKTZGMK \GR[K 时，可选项：

0%

1%

...

100%

选择 �H_ZK [TYOMTKJ \GR[K 时，可选项：0..255
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第六章 通讯对象说明

通讯对象为设备在总线上与其他设备进行通讯的媒介，只有通讯对象才能进行总线通讯。

注：下文表格属性栏中“C”为通讯对象的通讯功能使能，“W”为通讯对象的值能通过总线改写，“R”为

通讯对象的值能通过总线读取，“T”为通讯对象具有传输功能，“U”为通讯对象的值能被更新。

6.1.“General”通讯对象

图 ��� ߬-KTKXGR߭通讯对象

编号 对象功能 名称 类型 属性
*6:

1 In operation General 1bit C,R,T 1.001 switch

该通讯对象用于向总线上周期发送报文߬�߭，以表明这个设备运转正常。发送周期由参数设置。

2 Alarm input General 1bit C,W,T,U 1.005 alarm

当报警功能使能时，该通讯对象可见。用于接收警报信号，上电发送请求报文。报文值：

�——警告触发

�——警告解除

3 Alarm acknowledge General 1bit C,W 1.016 acknowledge

当报警功能使能时，该通讯对象可见。用于接收其他设备发送过来的应答信号，有效报文由参数设置。

表 ��� ߬-KTKXGR߭通讯对象表
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6.2.“Internal sensor measurement”通讯对象

图 ��� ߬/TZKXTGR YKTYUX SKGY[XKSKTZ߭通讯对象

编号 对象功能 名称 类型 属性
*6:

5 Temperature value Internal sensor 2byte C,R,T 9.001 temperature

该通讯对象用于发送设备的内置温度传感器检测的温度值至总线上。范围：���d����ࡹ

6 Low temperature alarm Internal sensor 1bit C,R,T 1.005 alarm

该通讯对象用于当温度低于低阈值时，阈值由参数定义，低温警报对象发送警报信号到总线上。

7 High temperature alarm Internal sensor 1bit C,R,T 1.005 alarm

该通讯对象用于当温度高于高阈值时，阈值由参数定义，高温警报对象发送警报信号到总线上。

8 Humidity value Internal sensor 2byte C,R,T 9.007 humidity

该通讯对象用于发送设备的内置湿度传感器检测的湿度值至总线上。范围：�d����

9 Low humidity alarm Internal sensor 1bit C,R,T 1.005 alarm

该通讯对象用于当湿度低于低阈值时，阈值由参数定义，低湿度警报对象发送警报信号到总线上。

10 High humidity alarm Internal sensor 1bit C,R,T 1.005 alarm

该通讯对象用于当湿度高于高阈值时，阈值由参数定义，高湿度警报对象发送警报信号到总线上。

11 CO2 value Internal sensor 2byte C,R,T 9.008 parts/million(ppm)

该通讯对象用于发送设备的内置 )5� 传感器检测的 )5� 值至总线上。范围：������� VVS

12 CO2 error report Internal sensor 1bit C,R,T 1.002 boolean
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编号 对象功能 名称 类型 属性 *6:

23 Actual temperature, Sensor Input 1 - {{Temperature probe}} 2byte C,R,T 9.001 temperature

该通讯对象用于发送设备的外部温度传感器检测的温度值至总线上。范围：���d����ࡹ

括号中的名称随参数߬*KYIXOVZOUT �SG^ ��INGX��߭描述变化，参数描述为空，则默认显示߬/TV[Z � � ���߭。

下同。

24 Temperature error report, Sensor Input 1 - {{Temperature probe}} 1bit C,R,T 1.005 alarm

该通讯对象用于发送外部温度传感器错误的报告，对象值根据参数定义。

23 Switch Input 1 - {{Switch sensor}} 1bit C,R,W,T,U 1.001 switch

23 Close/Short, Switch Input 1 - {{Switch sensor}} 1bit C,R,W,T,U 1.001 switch

24 Open/Long, Switch Input 1 - {{Switch sensor}} 1bit C,R,W,T,U 1.001 switch

这些通讯对象用于触发开关操作。根据参数设置按下�松开和长短按共用 � 个对象或者分开 � 个对象。

共用 � 个对象，只对象߬9]OZIN߭可见。分开 � 个对象，不区分长短操作时߬)RUYK�5VKT߭可见；区分长短

操作时߬9NUXZ�2UTM߭可见。报文值：

�——关

�——开

23 Scene Input 1 - {{Scene control}} 1byte C,T 18.001 scene control

24 Close/Short, Scene Input 1 - {{Scene control}} 1byte C,T 18.001 scene control

24 Open/Long, Scene Input 1 - {{Scene control}} 1byte C,T 18.001 scene control

这些通讯对象用于发送一个 �HOZ 的指令调用或存储场景。根据参数设置按下�松开和长短按共用 � 个

对象或者分开 � 个对象。

共用 � 个对象，只对象߬9IKTK߭可见。分开 � 个对象，不区分长短操作时߬)RUYK�5VKT߭可见；区分长短

操作时߬9NUXZ�2UTM߭可见。下面详细说明 �HOZ 指令的含义。
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设一个 �HOZ 指令为�二进制编码�：,>444444

,：为ߩ�ߨ调用场景；为ߩ�ߨ则为存储场景；

>：�；

444444：场景号（�߶��）。

具体的对象值定义描述如下：
对象的报文值 描述

�
�
�
߶
��

调用场景 �

调用场景 �

调用场景 �
߶

调用场景 ��
���
���
���

߶
���

存储场景 �

存储场景 �

存储场景 �
߶

存储场景 ��

参数设置选项是 �d��，实际上通讯对象发送的场景报文对应是 �d��。如参数里设置的是场景 �，通

讯对象发送的场景报文为 �。

23 String Input 1 - {{Send String}} 14byte C,T 16.�,T

��4a

23Stri߶MKgInpu

1 兂

Send

gStrig

14byeC,T16.�

,T

��4a23StriInpu

1Stri

e�
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6.4.“Room temperature controller”通讯对象

图 ��� ߬8UUS ZKSVKXGZ[XK IUTZXURRKX߭通讯对
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编号 对象功能 名称 类型 属性 *6:

29 Power on/off RTC 1 - {{...}} 1bit C,W,R 1.001 switch

此通讯对象用于接收总线上控制温控器开关的报文。报文值：

开ߤߤ�

关ߤߤ�

括号中的名称随参数߬*KYIXOVZOUT �SG^ ��INGX��߭描述变化，参数描述为空，则默认显示߬8:) � � ���߭。

下同。

30 External temperature sensor RTC 1 - {{...}} 2byte C,W,T,U 9.001 temperature

该通讯对象用于接收从总线上温度传感器发送来的温度测量值。范围：���d����u)

31
Current setpoint adjustment

Base setpoint adjustment
RTC 1 - {{...}} 2byte C,W 9.001 temperature

在操作模式不使能和绝对调整下߬)[XXKTZ YKZVUOTZ GJP[YZSKTZ߭可见。不使能时，用于修改设定温度的

基准值；绝对调整时，用于修改当前房间操作模式的温度设定值。

仅在相对调整的情况下߬(GYK YKZVUOTZ GJP[YZSKTZ߭可见，用于修改设定温度的基准值，即舒适模式的

温度设定值，待机和节能模式的设定温度根据相对变化量改变。而在保护模式下，仅修改保护模式的温度

设定值。

32 Setpoint offset RTC 1 - {{...}} 1bit C,W 1.007 step

仅在相对调整，且偏移功能使能时该通讯对象可见。通过调整偏移量来间接调整设定温度，步进值根

据参数设置。报文值：

�——正向增加偏移量

�——负向减少偏移量
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41 Extended comfort mode RTC 1 - {{...}} 1bit C,W 1.016 acknowledge

该通讯对象用于触发延长舒适模式的时间。报文值：

�——激活舒适模式

�——无意义

当对象接收到报文 � 时，舒适模式激活，在延时期间，如果再次收到报文 �，时间重新计时，一旦时

间计时完成，舒适模式返回到之前的操作模式。如果在延时期间，有新的操作模式，则会退出此舒适模式。

切换操作模式时会退出计时，加热�制冷切换则不会。

42 Fan automatic operation RTC 1 - {{...}} 1bit C,W 1.003 enable

该对象用于通过总线激活风速的自动控制。报文值：

�——自动

�——退出自动

43 Window contact RTC 1 - {{...}}

t ◾ 嗯 ⚬
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该通讯对象用于反馈切换制冷和制热功能的报文到总线上。

46 Operation mode, status RTC 1 - {{...}} 1byte C,R,T 20.102 HVAC mode

47 Comfort mode, status RTC 1 - {{...}} 1bit C,R,T 1.003 enable

48 Economy mode, status RTC 1 - {{...}} 1bit C,R,T 1.003 enable

49
Frost/Heat protection mode,

status
RTC 1 - {{...}} 1bit C,R,T 1.003 enable

50 Standby mode, status RTC 1 - {{...}} 1bit C,R,T 1.003 enable

这些通讯对象用于发送温控器的操作模式状态到总线上。

�H_ZK 时：对象 �� 可见，报文值： ��舒适，��待机，��节能，��保护，其他保留。

�HOZ 时：

对象 ��——舒适模式

对象 ��——节能模式

对象 ��——保护模式

对象 ��——待机模式

当激活某一模式时，仅相应的对象发送报文߬�߭。�HOZ 待机对象不使能时，激活待机模式，舒适、节能

和保护三个对象一起发送 �。�HOZ 待机对象使能时，激活待机模式时，仅待机对象发送 �。

注意：通过总线切换时，不需要发送模式状态到总线上，风速等操作也如此。

51 Actual temperature, status RTC 1 - {{...}} 2byte C,R,T 9.001 temperature

当温控功能的温度参照来源为内部和外部传感器组合时，该通讯对象可见。用于发送组合后的实际温

度到总线上。

52
Base temperature setpoint,

status
RTC 1 - {{...}} 2byte C,R,T 9.001 temperature
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仅在相对调整的情况下该通讯对象可见。用于发送当前基准温度设定值到总线上。

当前基准温度设定值 # 参数设定值（或对象 �� 基准值） � 累计偏移量

53 Setpoint offset, status RTC 1 - {{...}}
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切换到某个风速时，仅相应对象发送报文߬�߭。当 �HOZ�ULL 对象未使能时，切换到关风速时，所有对象

发送报文߬�߭（此情况适合与 -<9 的风机执行器对接）；

当 �HOZ�ULL 对象使能时，切换到关风速时，仅关风速对象发送报文߬�߭（适合与其它厂家的风机执行器

对接）。

�H_ZK 时：每档风速对应的报文值由参数设置的数据类型决定。激活相应的风速，对象 �� 将发送风

速对应的报文值到总线上。

273
Additional heating control value

Additional heating/cooling control QQQ　

3 Ը 33 d3aQ　 3

dah

3htnQ　聋Q　dditional/cooling/controlQQ3Ը33 d3aQ　 3dah 3htnQ　有对象象发时应时报使应到蠀换文总
。

速对应的据类值的数决定。�H，，象发时送报文9换文总9速仅，将发L送报文�）；�H_ZK，，象发时送报文⟕ 9换文总☀速仅，将发L送报文⟕ 9上。 U⾝ ѭ ߬߬㼪 㰊
߬

琳뀃匀 a 㦋/ 뀃匀 㦋
߭

∋
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6.5.“Relative humidity Level”通讯对象

图 ��� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ 2K\KR߭通讯对象

编号 对象功能 名称 类型 属性 *6:

134 External sensor value 1 Relative humidity Level 2byte C,W,T,U 9.007 humidity

135 External sensor value 2 Relative humidity Level 2byte C,W,T,U 9.007 humidity

136 External sensor value 3 Relative humidity Level 2byte C,W,T,U 9.007 humidity

这些通讯对象用于接收外部传感器检测的湿度，及周期发送读请求（如果有设置时间）。当状态请求

发送使能时，即请求时间不为 � 时，重新启动后，对象往总线上发送读请求。� 时夀为�

�X �I �V

s
�

�Z�E�P�a 3

hu
� idity

Le� ⊞

byte

-W,T,U
Ȁ

� "ž

夀为象

## 5# *l AO Jˆ Bƒ 2"9���发送为

琯

�
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�
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ăyte
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这些通讯对象用于发送等级 �d� 的报文值。

�HOZ 对象根据参数设置显示：

对象 ���——等级 �

对象 ���——等级 �

对象 ���——等级 �

对象 ���——等级 �

切换到对应等级时，发送对应的报文值，值由参数设置。

�H_ZK 时：每个等级对应的报文值由参数设置的数据类型决定。切换到相应的等级，对象 ��� 将发送

等级对应的报文值到总线上。

142 Alarm message Relative humidity Level 14byte C,T 16.001 character string (ISO 8859-1)

选择 �H_ZK 或者 �H_ZK 时，该通讯对象可见。用于发送各个等级的警告信息到总线上。

表 ��� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ 2K\KR߭通讯对象表
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6.6.“CO2 Level”通讯对象

图 ��� ߬)5� 2K\KR߭通讯对象

编号 对象功能 名称 类型 属性 *6:

143 External sensor value 1 CO2 Level 2byte C,W,T,U 9.008 parts/million(ppm)

144 External sensor value 2 CO2 Level 2byte C,W,T,U 9.008 parts/million(ppm)

145 External sensor value 3 CO2 Level 2byte C,W,T,U 9.008 parts/million(ppm)

这些通讯对象用于接收外部传感器检测的 )5� 浓度，及周期发送读请求（如果有设置时间）。当状态

请求发送使能时，即请求时间不为 � 时，重新启动后，对象往总线上发送读请求。

146 Actual sensor value CO2 Level 2byte C,R,T 9.008 parts/million(ppm)

该通讯对象用于发送计算后的实际 )5� 到总线上。

147 Output value CO2 Level
1byte

3byte
C,R,T

5.010 counter pulses

5.001 percentage(0..100%)

17.001 scene number

232.600 RGB value 3x(0..255)

147 Output value of level 1 CO2 Level 1bit

17.,

�� �� �
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6.7.“Relative humidity controller”通讯对象

图 ��� ߬8KRGZO\K N[SOJOZ_ IUTZXURRKX߭通讯对象

编号 对象功能 名称 类型 属性 *6:

170 Controller on/off Relative humidity controller 1bit C,W 1.001 switch

此通讯对象用于接收总线上控制湿度控制器开关的报文。报文值：

控制器开ߤߤ�

控制器关ߤߤ�

172 External sensor value Relative humidity controller 2byte C,W,T,U 9.007 humidity

该通讯对象用于接收外部传感器检测的湿度，及周期发送读请求（如果有设置时间）。当状态请求发

送使能时，即请求时间不为 � 时，重新启动后，对象往总线上发送读请求。

173 Controller status Relative humidity controller 1bit C,R,T 1.001 switch

该通讯对象用于发送控制器状态到总线上，状态改变就发送。报文值：

控制器开ߤߤ�

控制器关ߤߤ�

174 Actual sensor value Relative humidity controller 2byte C,R,T 9.007 humidity

该通讯对象用于发送计算后的实际湿度到总线上。

175 Control value Relative humidity controller 1byte C,R,T
5.010 counter pulses

5.001 percentage(0..100%)

该通讯对象用于发送档位控制运算的报文值到总线上，值由参数设置。
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