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第一章 功能概述

多功能执行器是一个多路输出模块，集成了多种输出功能，有开关输出，窗帘 DC/AC 输出，风机输

出和阀门输出。根据需求可随意配置本模块的功能，比如一部分输出用于控制开关，一部分输出用于控制

窗帘，一部分输出用于控制风机等。

此系列产品分为 4 路、8 路、16 路和 24 路输出，不同输出通道的产品所带负载大小不同，具体参考

技术章节。设备中一个继电器表示一路输出，某些功能可能需要用到多个输出，比如 1 个窗帘 AC 输出需

要占用两路继电器输出，一个继电器用于控制正转，一个用于控制反转，而普通开关输出则需要占用一路

继电器输出即可。因此，在工程应用过程中，根据实际需求选择产品。且在产品上方具备手动操作按钮，

能较方便地应对工程调试。

多功能执行器是模块化安装设备，为了方便安装到配电箱中，根据 EN 60 715 设计，能安装在 35 毫

米的丁导轨上，设备采用螺丝接线柱实现电气连接，总线连接直接通过 EIB 接线端子连接，系统供电除总

线外不需要额外的电源电压。

这本手册为用户详细的提供了有关于多功能执行器的技术信息，包括安装和编程细节，并联系在实际

使用的例子解释了如何使用。

多功能执行器的功能概述如下：

——开关输出，连接一些电气负载，如照明，插座和加热控制。开关输出最多有 24 个通道，一路输

出占用一个继电器控制，及每路输出带有电子开关控制，功能概述如下：

 普通开关

 时间功能：延迟开�关功能

 时间功能：闪烁开关功能，方便对灯具进行老化

 时间功能：楼梯照明功能，开启楼梯照明后，一段时间自动关掉照明，配合传感器使用效果比较好

 提供 � 个场景控制，由 �F]XI 对象调用和存储
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 逻辑运算：与、或、异或、门函数，最多有三个逻辑输入

 状态值查询回复，可方便从可视化设备上知道开关的当前触点状态

 强制操作功能，有两种数据类型可选：�FMX��FMX，强制执行开或关的动作，拥有最高优先级

 电热阀驱动器的控制

 供电电源恢复后继电器触点位置选择

 供电电源掉电后继电器触点位置选择

 手动开关输出

——窗帘 %'�(' 输出，连接一些带电机的百叶窗、遮阳篷、卷帘、窗帘、垂直帘等，最多提供 12 个

通道 AC 控制方式（230 V AC，370W（4/8-Fold）或 1000W(16/24-Fold)交流电机类型和干接点控制电

机类型）或者 6 通道 DC 控制方式（直流电机控制类型）。输出触点为方向向上和向下，在改变方向时暂

停时间可通过参数设置。窗帘 AC 和 DC 的接线方式不同，窗帘 AC 每通道占用两个继电器，而窗帘 DC

每通道占用四个继电器，具体接线方式请参照第三章节的连接图说明，但它们的功能是类似的，具体功能

概述如下：

 向上�向下移动

 停止�调整百叶

 移动到位置 �……���	

 百叶调整到位置 �……���	（仅用于“:IRIXMER &PMRH”工作模式）

 提供 � 个场景控制，由 �F]XI 对象调用

 自动太阳防护

 安全防护功能

 当前位置状态回复

 两种操作模式（“:IRIXMER &PMRH”和“7LYXXIV”）
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——风机控制，可连接单相的风机，支持多达 3 级风速调节，输出触点跟开关输出的相同。功能概述

如下：

 支持带 � 级，� 级，� 级风速的风机

 风机有两种操作模式可选：步进开关和转向开关

 强制操作：使风速仅运行在所允许的风速范围内，拥有最高优先级

 自动操作：根据控制值自动运行风速，控制值由总线上的感应装置获得，可设置风速的最小运行时间

 普通操作：手动控制风机的运行，如通过操作面板等

 带多级风速的风机可设置启动特性

 单级风速的风机可设置开�关延时或最小运行时间

 状态反馈，如自动操作状态，风机的开关状态，风速等

 总线上电或掉电行为的操作控制

——阀门控制，可用于连接 2 管制或 4 管制盘管系统，制冷阀和加热阀分别采用单独继电器输出，有

三种控制类型：连续型（3point, open and close）、PWM 开关型（continuous, PWM）和 2 点式开关型

（2 state-ON/OFF）。

连续型是根据阀门的控制值来控制阀门的开度，可以完全打开或关闭阀门，也可以使阀门停在某个中
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功能概述如下：

 支持三种阀门控制类型

 对总线上的控制值进行监控，可发送故障状态

 阀门特性曲线修正（仅适用于连续型阀门）

 阀门自动调整功能（仅适用于连续型阀门）

 禁止�使能加热阀或制冷阀

 阀门位置状态反馈或查询

 对阀门进行手动或自动清洗，发送清洗状态

物理地址的分配以及参数的设定都可以使用带有 knxprod 文件的工程设计工具软件 ETS (版本 ETS4

以上）。

为了确保本产品的所有功能正确使用，必须在使用前先检查接线是否有问题，同时在参数设置时也要

注意负载设备的技术特性，特别是窗帘驱动器、风机、阀门，涉及的技术特性较多，某些技术特性是设备

所固有的，如果设置不恰当，很可能会导致负载设备的损坏，或运行不正确。
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第二章 技术参数

电 源 操作电压，/2< ��b��: ('，通过 /2< 总线获得

静态电流，KNX <12mA

充电电流，KNX <20mA

静态功耗，KNX <360mW

连 接 /2< 总线连接端子连接（红�黑），��� QQ �

输出端 使用拧线螺丝柱连接

使用线径 0.2-2.5mm2，扭力矩 0.4N-m （4/8-Fold）

使用线径 0.� .⎂

⎂
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注：

对于继电器参数，以上负载只针对单只灯具，在多只灯具并联的情况下，所能带负载将会减少，虽然功率

不变，但瞬间的冲击电流会增大，容易使继电器触点熔化。因此，在正常使用时，以实测的电流为准，实

测的最大冲击电流必须在允许的范围内。

应用程序：

应用程序 最大通信对象数 最大组地址数 最大联合表数

Multifunctional Actuator，

4/8/16/24-Fold
532 1000 1000
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第三章 尺寸图和连线图

����尺寸图

AMMA-04/06.1

AMMA-08/10.1
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AMMA-16/10.1

AMMA-24/10.1
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����连线图

����� %11%��������

①输出负载端子:上图标示每种控制输出的接线方式。

②③通道输出的手动操作按钮和输出指示：

● 按钮用于控制开关输出时，每通道对应 1 个按钮和指示灯，灯亮有输出,灭时无输出。

● 按钮用于控制窗帘/百叶窗（AC/DC）时，短按(1)上移和(2)下移，长按停止移动/调整百叶，在窗帘/

百叶窗运行中，相应指示灯闪，当到达极限位置时，指示灯变常亮。(DC 输出时，指示灯和按钮(3)和(4)

未使用。)

● 按钮用于控制风机时，按钮(1)开启 1 档风速，(2)开启 2 档风速，(3)开启 3 档风速，长按任一按钮则

关。按钮相应指示灯指示风速等级。

● 按钮用于控制阀门时，2 管制下，按钮和指示灯(1)分别用于开/关阀门和指示阀门开/关状态(阀门全开

/全关)，(2)未使用。4 管制下，按钮和指示灯(1)用于加热阀的开关和状态指示，按钮和指示灯(3)用于制

9T (S[R
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第四章 )87 系统参数设置说明

ETS 系统中的参数设置说明，以下用功能块形式进行说明。

����参数设置界面�+IRIVEP�

“General”参数设置界面如图 4.1 所示，此界面用于设置一些通用参数，作用于各个功能块。

图 4.1 参数设置界面“General”
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可选项： 0…240s，0=循环发送禁止

为了尽可能降低总线负载，应根据实际需要选择最大的时间间隔。

注：时间间隔从总线恢复供电开始计时，与总线上电延时操作无关。

参数“0MQMX RYQFIV SJ WIRH XIPIKVEQ”

此参数用于设置设备的报文发送到总线上的数量，主要是为了减少总线负担。可选项：

=IW

2S

当选择“Yes”选项时，参数“Period”和参数“Max. Number of tele. within a period [1…255]”

——参数“4IVMSH”

在这里设置限制发送报文的监测时间。可选项：

���QW

���QW

……

��QMR

总线电压恢复，设备初始化时间和操作延时完成后，监测时间开始计时，并开始计数发送的报文，一

旦允许发送的最大报文数达到，那么总线上就不会再有报文发送，直到设定的监测时间结束。

当这个监测时间结束后，一个新的监测时间开始，报文计数也重新开始。上个监测周期未发送的报文

将在下个监测周期发送，但上个监测周期最多能缓存 40 个报文，在缓存区中对于那些重复的报文，那么

在下周期发送时，只发送一个报文。

——参数“1E\�RYQFIV XIPI� [MXLMR E TIVMSH ?������A”

此参数设置在监测时间里最多可以发送的报文数。可选项：�����

注：以上两个参数仅影响往总线上发送的报文，并不影响执行的操作。
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——参数“(IPE] XMQI ?���������AW”

此参数用于设置从手动操作自动回到自动操作状态的延时时间。可选项：�������� 参

数“6I

����参数设置界面�'LERRIP JYRGXMSR�

“Channel function”参数设置界面如图 4.2 所示，此界面用于设置通道功能。

产品类型有：4 通道输出，8 通道输出，16 通道输出和 24 通道输出，它们所用数据库都是独立的，

但功能都相同，因此下面以 4 通道输出产品为例进行参数和对象说明。

通道功能：开关输出，窗帘输出（区分交流电机和直流电机），风机输出或阀门输出。不同的功能占

用的输出通道不同。

图 4.2 参数设置界面“Channel function”

参数“4VSHYGX WIPIGX”

此参数注释所使用的产品，共有四种产品类型：

��*SPH 四路输出

��*SPH 八路输出

���*SPH 十六路输出

���*SPH 二十四路输出
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参数“3YXTYX \b] （�b���b���b�����b�����b�����b��）GSRJMK EW”

此参数用于设置通道功能。可选项：

(MWEFPI 不使用

7[MXGL�'YVXEMR %'�,IEXMRK�'SSPMRK���TMTI 开关�窗帘（交流）输出�加热�制冷�� 管阀系统

输出

'YVXEMR (' 窗帘（直流）输出

*ER GSRXVSP 风机输出

:EPZI GSRXVSP（��TMTI） � 管阀系统输出

下表以一个示例（1~4）对每个功能输出作一个简单的输出描述。

3YXTYX
�b�

7[MXGL�'YVXEMR
%'�,IEXMRK�'SSPMRK���TMTI

'YVXEMR (' *ER GSRXVSP :EPZI GSRXVSP
（��TMTIW）

7[MXGL 'YVXEMR %' ,IEXMRK�'SSPMRK
�
��TMTI

3YXTYX � 3YXTYX � 'YVXEMR � :EPZI � （3YXTYX
�
�� MJ �TSMRX�
STIR ERH GPSWI）

'YVXEMR (' � *ER �� JER
WTIIH �

:EPZI �� ,IEX
（3YXTYX �
�� MJ
�TSMRX� STIR
ERH GPSWI）

3YXTYX � 3YXTYX � *ER �� JER
WTIIH �

3YXTYX � 3YXTYX � 'YVXEMR � :EPZI � （3YXTYX
�
�� MJ �TSMRX�
STIR ERH GPSWI）

*ER �� JER
WTIIH �

:EPZI �� 'SSP
（3YXTYX �
�� MJ
�TSMRX� STIR
ERH GPSWI）

3YXTYX � 3YXTYX �

从上表中，可以看出一个开关输出占用一个输出通道，一个窗帘输出（交流）占用两个输出通道，一

个窗帘输出（直流）占用四个输出通道，风机输出根据风速的级别决定占用的输出通道数，阀门输出则根

据 HVAC 控制模式和阀门类型决定占用的开关输出通道数，比如单独加热或制冷和 2 管阀系统占用一个

或两个开关输出通道，而 4 管阀系统占用两个或四个开关输出通道。

在 *ER GSRXVSP 功能下，如果某些输出不被使用，这些输出可用于开关输出，具体由参数设置决定。

注释参数说明（类似的功能，以其中一个为例进行说明）：
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即对于两线制的阀门，阀门的一端连接到 Output 3，另一端连接到给阀门供电的 Un。

如果是三线制的阀门类型，输出通道为 Output 3 和 Output 4；

即三线制的阀门，阀门的两端连接到 Output 3 和 Output 4，另一端连接到给阀门供电的 Un。

——参数“:EPZI fǋ
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参数 “-J FYW VIGSZIV]� GSRXEGX MW”

该参数设置在设备总线上电时继电器触点的位置。可选项：

9RGLERKI

3TIR

'PSWI

%W FIJSVI EW FYW JEMP

选择“Unchange”时，在总线上电时该通道的继电器触点不发生改变；

选择“Open”时，在总线上电时该通道的继电器触点断开；

选择“Close”时，在总线上电时该通道的继电器触点闭合；

选择“As before as bus fail”时，在总线上电时该通道的继电器触点为总线掉电前的触点位置。

参数 “-J FYW JEMPYVI� GSRXEGX MW”

该参数设置在设备总线掉电时继电器触点的位置。可选项：

9RGLERKI

3TIR

'PSWI

选择“Unchange”时，在总线掉电时该通道的继电器触点不发生改变；

选择“Open”时，在总线掉电时该通道的继电器触点断开；

选择“Close”时，在总线掉电时该通道的继电器触点闭合。

参数 “%JXIV HS[RPSEHMRK� GSRXEGX MW”

该参数设置在应用程序编程完成后，继电器触点的位置。可选项：

3TIR

%W FYW VIGSZIV]

选择“Open”，应用程序编程完后，执行的是断开输出的动作。

选择“As bus recovery”，应用程序编程完后，触点根据参数“If bus recovery, contact is”的设置进行动

作。
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参数“3FNIGX :EPYI SJ “W[MXGL” EJXIV FYW VIGSZIV]”

该参数在逻辑功能 “input 0”使能时用到，用于设置当总线恢复供电时，该通道的通讯对象“Switch”

的初始值，可以写入“0”或“1”。可选项:

�

�

参数“7IX XLI VITP] QSHI SJ W[MXGL WXEXYW”

该参数设置设备发送报文报告继电器当前开关状态的条件，有两个选项可供选择。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

选择“Respond after read only”，只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该通道开关状

态的请求时，对象“switch status”才把当前的开关状态发送到总线上；

选择 “Respond after change”，在通道的开关状态发生改变时，对象“switch status”立即发送报文到

总线上报告当前状态。

参数“3FNIGX ZEPYI SJ W[MXGL WXEXYW �”

可选项：

�!GSRXEGX GPSWI� �!GSRXEGX STIR

�!GSRXEGX GPSWI� �!GSRXEGX STIR

设置“0=contact close ; 1=contact open”时，通讯对象“switch status”的值为“0”时表示继电器触点闭

合，值为“1”时表示继电器触点断开；

设置“1=contact close; 0=contact open”具有相反的含义。

注：编程后或系统复位⸰，

1

╻ZGᄀ

'Æ 9t wR

3FN]GᄀEP�G�W �[ �M�W �[ �MW[MW[M

SJ

wS�S �JwSSJ

JüwS

SJwRSJSJwRSJwS�S �J�W �[ �M

�K �I

ᘀ

'ó d� l‚ Ss _Æ

`i

vÛJˆ 象`i
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sta㧺屭 䴾 㧺 屭 䴾
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没有意义。可选项：

3TIR

'PSWI

选择“Open”时通道触点位置为断开状态，接收到报文“1”，触点断开，接收到报文“0”，触点闭

合；

选择“Close”时通道触点位置为闭合状态，接收到报文“1”，触点闭合，接收到报文“0”，触点断

开。

注：当逻辑功能 MRTYX � 使能时，对象“W[MXGL”作为 MRTYX � 的输入，普通的开关操作变为无效。

参数“7TIGMEP JYRGXMSR SJ GLERRIP ”

该参数是启用该通道特殊功能的总开关，选择“Enable”时参数设置界面“Ox:Function”将出现，在这个

界面通道的所有特殊功能可单独进行使能或不使能,如图 4.4 所示。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

图 4.4 特殊功能使能界面“Ox：Function”
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����� 参数设置界面�3\� 8MQI�

该界面在图 4.4“Ox: Function”中的参数“Function of “time””选择“Enable”时可见，如图 4.5 所示，同时

对象“Enable time function”可见，用于禁止时间功能，禁用时间功能之后，禁止之前的那个操作仍会继续

执行完成。比如延时开，在延时期间就禁用了，那≄䀀

iô槶࠹ሀ⁐隋㥴 ,1,,1,槾R�/䔀a R3䑂甀R-ࠀ槾R� 蔀n槾,1,�开，䐓䤬 ⶅ㬢㌃屑䪈≄䀀⬫㙫䤬on,1,

㘔 ѭ 㿘 c

䰀 1,⾏ 㿘 c蔀u 䎟ꀀ1,㘔䐓
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������� 选择�(IPE]�

选择“Delay”时，将出现图 4.5 所示的延时开关设置界面。由通讯对象“Delay function”开启延时开关

功能。

参数 “(IPE] JSV W[MXGL SR� �������� QMR
� ������� W
”

设置打开开关的延时时间。可选项：

�…��� 分钟

�…�� 秒

当对象收到控制命令后，延迟多长时间才把开关打开。

参数“(IPE] JSV W[MXGL SJJ� �������� QMR
 � ������� W
”

设置关掉开关的延时时间。可选项：

�…��� 分钟

�…�� 秒

当对象收到控制命令后，延迟多长时间才把开关关掉。

在延时期间，如果有收到重触发命令，时间重新计时。
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������� 选择�*PEWLMRK �

当参数“Type of time function”选择“Flashing”时，闪烁开关的参数设置界面将会出现，如图 4.6 所示。

此功能便于对灯具进行老化测试。

图 4.6 参数设置界面“Ox:Time-Flashing”

闪烁开关（Flashing ）功能由通讯对象“Flashing function”开启，闪烁开关时间间隔可在参数“Delay for

switch on”与 “Delay for switch off”中设置。在闪烁开关过程中，通讯对象再次收到一个能开启闪烁输出

的报文时，闪烁输出将重新开始，通道闪烁输出完毕后的触点位置可通过参数设定。

参数“(IPE] JSV W[MXGL SR� �������� QMR
 � �������W
”

该参数定义在闪烁输出时，开关打开的持续时间。可选项：

������� QMRYXIW

������ WIGSRHW

值得注意的是，只有低于继电器限定的开关频率才会被执行。因为频繁的切换开关，可能使继电器没

有足够的能量来执行动作，这就可能发生执行动作的延时。这同样也会发生在总线恢复供电后。

参数“(IPE] JSV W[MXGL SJJ� ��������1MR
 � �������W
”

该参数定义在闪烁输出时，开关关掉的持续时间。可选项：

������� QMRYXIW

������ WIGSRHW
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值得注意的是，只有低于继电器限定的开关频率才会被执行。因为频繁的切换开关，可能使继电器没

有足够的能量来执行动作，这就可能发生执行动作的延时。这同样也会发生在总线恢复供电后。

参数 “2YQFIV SJ 32�MQTYPWIH ��������，�!RS PMQMXIH
”

闪烁开关的次数在此参数设置，为 1…255 次，0 为无限制次数。开/关各一次计算为一次闪烁输出。

可选项： �������

参数“'SRXEGX TSWMXMSR EJXIV JPEWLMRK”

该参数设置闪烁输出完毕后继电器触点的位置。可选项：

9RGLERKI

3TIR

'PSWI

参数“'SRXVSP QSHI SJ JPEWLMRK”

这个参数设置闪烁输出的开启方式。可选项：

7XEVX [MXL“�”� 7XST [MXL “�”

7XEVX [MXL “�”� 7XST [MXL “�”

7XEVX [MXL “���”� GER RSX FI WXST

选择“Start with ‘1’，Stop with ‘0’”时，使用值“1” 开启闪烁输出，值“0”停止闪烁，停止位置由上个参

数决定。

选择“Start with ᐀ߥ

�' �P �S �P �Ntar�] �O �Z �@

‘

Aj

“

S

j� ⠳ 槴

“

S

�启闪，停止位置由上个参

数决定

选择

“ar itF㔀�P�I witt it 琳 ⎂ ␿

“

琳 ⎂ it，使输出，值l‚ vÚ _Æ #� "; JˆJˆ I9 U� %· /• ?Ù (� Rël‚ \Q "� "; &¬ 6k Jˆ #_ \Q 04 'ó U� Rë t3�m %w iô ++ 'ó Rë"; \°�� �m t3 cã I9 *l
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������� 选择�7XEMVGEWI�

当参数“Type of time function”选择选择“Staircase”时，楼梯灯功能参数设置界面将出现，如图 4.7 所

示。

图 4.7 参数设置界面“Ox:Time-Staircase”

楼梯灯功能由通讯对象“Staircase function”开启，开启楼梯灯的值由参数设置，楼梯灯开启持续时间

也由参数设置。

参数“(YVEXMSR SJ WXEMVGEWI PMKLXMRK����������� QMR
 ��������� W
”

这个参数设置楼梯灯开启后楼梯照明持续时间。可选项：

�…���� 分钟

�…�� 秒

参数 “'SRXVSP QSHI SJ WXEMVGEWI PMKLXMRK ”

该参数设置控制楼梯灯开启和停止的方式,根据需要选择合适的控制方式。可选项：

7XEVX [MXL “�”，7XST [MXL “�”

7XEVX [MXL “�”，RS VIEGXMSR [MXL “�”

7XEVX [MXL “���”� GER RSX FI WXST

7XEVX [MXL “�”� 3** [MXL “�”

选择“Start with ‘1’ , Stop with ‘0’”时，使用值“1” 开启楼梯照明，值“0”停止楼梯照明持续时间的计时，

同时触点位置维持当前状态，直到被其它的操作改变；

选择“Start with ‘1’, no reaction with ‘0’”时，使用值“1” 开启楼梯照明，，值“0”时则无响应；
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����� 参数设置界面�3\� *SVGIH�

强制操作功能参数设置在图 4.4 “Ox: Function”中的参数“Function of “Forced” ”选择“Enable”时可见，

如图 4.10 所示。

图 4.10 参数设置界面“Ox：Forced”

强制操作由通讯对象“Forced output”激活，强制操作在某些特殊情况下被用到，例如发生紧急情况，

强制操作的优先级在系统中最高，即当激活强制操作时，其他操作将被忽略。

参数“*SVGI STIVEXMSR X]TI”

这个参数设置开启强制操作的对象的数据类型。可选项：

�FMX

�FMX

如果选择“1bit”, 对象“Forced output”接收到报文“1”开启强制操作，接收到报文“0”，取消强制操作。

如果选择“2bit”, 对象“Forced output”接收到报文值时，执行的动作如下表所示：

对象�*SVGIH SYXTYX，<�的值 执行的动作

00b（0），01b（1） 取消强制操作，其它操作可用

10b（2） 强制关（OFF）

11b（3） 强制开（ON）
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取 消 强 制 操 作 时 ， 继 电 器 的 触 点 位 置 不 改 变 。 但 如 果 进 入 强 制 操 作 前 ， 有 时 间 功 能

（Delay/Flashing/Staircase）在运行，运行时序即使在 force 期间也是会进行计时，如果 force 取消后，

时间功能的运行时序仍未完成，则会继续执行时间功能的操作。

参数“'SRXEGX TSWMXMSR MJ JSVGIH STIVEXMSR”

此参数在对象的数据类型选择“1bit”时可见，设置强制操作被激活时通道输出的触点位置。可选项：

9RGLERKI

3TIR

'PSWI

Unchange：继电器的触点位置不改变；

Open：继电器的触点位置为断开状态；

Close：继电器的触点位置为常开状态。

强制操作拥有最高优先权，在强制操作期间，所有其它的操作被忽略。在强制操作期间,接收到的控

制报文，是被忽略的。
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����� 参数设置界面�3\� 3TIVEXMSR LSYVW GSYRXIV�

回路输出时间计算功能参数设置在图 4.4 “Ox: Function”中的参数“Function of “Operation hours

counter” ”选择“Enable”时可见，如图 4.11 所示。此功能用于记录继电器开的时间长短。

图 4.11 参数设置界面“Ox：Operation hours counter”

参数 �3FNIGX HEXEX]TI SJ � 3TIVEXMSR LSYVW GSYRXIV�

该参数设定记录回路输出时间的数据类型。可选项：

� F]XI :EPYI MR L�(48 �����


� F]XI :EPYI MR W�(48 ������


“2 byte Value in h (DPT 7.007)” 选项表示计数值为 2 byte；“4 byte Value in s (DPT 13.100)”选

项表示计数值为 4 byte。

参数“']GPMGEPP] WIRH GSYRXIV ZEPYI MR L?������A ��!RSX WIRH� SRP] JSV VIEHMRK
”

该参数设定周期发送上电计时时间的时间间隔。可选项： �����

“0”表示不周期发送上电计时时间，“1-100”分别表示 1 小时到 100 小时发送一次上电计时时间。

在参数“Object of switch and operation hours counter”设置为 2byte 时，操作时间以小时为单位；为

4byte 时，操作时间以 s 为单位。

开关�7[MXGL EGXYEXSV
控制部分各种操作的优先级：

初始化（参数下载完成后）→手动操作（长按手动按钮切换到手动操作，且该通道的按钮有操作）→

强制操作→普通操作
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图 4.12 参数设置界面“Output X: Heating actuator(without controller)_1bit（on-off control or PWM）”

图 4.13 参数设置界面“Output X: Heating actuator(without controller)_1byte(Continuous)”
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参数“:EPZI X]TI”

此参数设置阀门的开关类型。可选项：

2SVQEP�HI�IRIVKMWIH GPSWIH


-RZIVXIH�HI�IRIVKMWIH STIR


对于开关阀而言，“Normal(de-energised closed)”适用于常闭开关阀，“Inverted(de-energised open)”

适用于常开开关阀。

参数“-J FYW JEMPYVI�GSRXEGX MW”

该参数设置在设备总线掉电时继电器触点的位置。可选项：

9RGLERKI

3TIR

'PSWI

选择“Unchange”时，在总线掉电时该通道的继电器触点不发生改变；

选择“Open”时，在总线掉电时该通道的继电器触点断开；

选择“Close”时，在总线掉电时该通道的继电器触点闭合。

当总线掉电后，只有当继电器有足够的能量时才能执行以上设定。

参数“-J FYW VIGSZIV]� ZEPZI TSWMXMSR”

此参数设置当总线恢复供电时阀门开关的动作，该动作一直持续到收到控制指令或进入故障模式为

止。可选项：

�	?'PSWIHA

��	?��A

��	?��A

���

��	?���A

���	?3TIRA

例 20%，PWM 周期为 100s（1 分 40s），那么阀门开关动作的周期将是开 20s,关 80s。
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���	?3TIRA

9RGLERKI

若选项“Unchange”，阀门位置不改变。

在强制执行模式结束时，阀门输出状态将返回到之前的操作。比如强制操作下阀门位置为 40%，之前

操作为 60%，那么搢䤀搢䤀搢䤀搢䤀搀模式 态置不改 搀阀行态行模��，那么

� ☺ 㸤 ㌒ѭ

d" d >$ 3��m\Q >$ 3��m

�m

#_

\Q

�m�m

态置模式�≨态
置模作㌀搀。

态
回到 ☀作

阀回状态 搀阀阀之前的操 阀 束模式�
阀�行模Ѣऀ态操搢䎙作Ѣऀ行阀搢䎘 置作 阀
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选项“AC-motor”，适用于驱动强电类型的驱动器。

选项“Dry contact-motor”，适用于干接点控制的驱动器。

——参数“(VMZI TYPWI XMQI?�����A����QW”

此参数仅在上个参数选择“Dry contact-motor”类型时可见，用于定义干接点电机的驱动脉冲时间。

可选项：�����

此参数的设置需结合窗帘的技术特性考虑。

参数�-J FYW VIGSZIV]� TSWMXMSR MW�

该参数设置设备在总线复位后，该通道百叶窗执行的动作。可选项：

9RGLERKI

9T

(S[R

7XST

选择“Unchange”时，在总线上电时该通道的百叶窗维持当前的状态；

选择“Up”时，在总线上电时该通道的百叶窗运行至最高位置；

选择“Down”时，在总线上电时该通道的百叶窗运行至最低位置；

选择“Stop”时，在总线上电时如果该通道的百叶窗正在运行，那么它将会被停止。

在编程后，输出的所有触点断开。

注：在编程后或复位后，如果百叶窗执行器不能确定当前输出的位置状态，那么通讯对象“位置状态”

取值为 ��	，并且不会发送到总线上，确定位置后才会发状态报文到总线。

假如编程之后需要第一时间给百叶窗一个明确定位，百叶窗首先运行到最上端或最下端（往靠近目标

位置的方向移动到极限位置）执行一次全程运行，以确定当前位置，然后移动到目标位置。也就是只有当

百叶窗完成一次全程运行，才能让其明确定位。

参数 �-J FYW JEMPYVI，TSWMXMSR MW�

该参数设置设备在总线掉电时，该通道百叶窗执行的动作。可选项：

9RGLERKI

9T
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(S[R

7XST

选择“Unchange”时，在总线掉电时该通道的百叶窗维持当前的状态；

选择“Up”时，在总线掉电时该通道的百叶窗运行至最高位置；

选择“Down”时，在总线掉电时该通道的百叶窗运行至最低位置；

选择“Stop”时，在总线掉电时如果该通道的百叶窗正在运行，那么它将会被停止。

注：在掉电之前，窗帘正在运行，如果掉电后需要执行一个相反的操作，那么这个操作将不会执行，

而是维持掉电前的运行状态。因为涉及到转向动作，转向之前，须先停止，再运行，掉电后，没时间去执

行这一系列的过程，因此维持原来的动作，如果掉电后是 WXST 动作，则会执行 WXST。

参数 �

#_ t3 	 �G t3 	 �D�T 	 �D �Q�	 	 �G 	 	�� 0 #) :ˆ

Jü ' cß 6�CÚ \Q Uø 2+ I9 #� m… 6Q
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������� 参数设置界面�'\� (VMZI�

“Cx: Drive”参数设置界面如图 4.15 所示，这里主要设置与百叶窗驱动器相关联的参数，百叶窗的当前

位置通常根据

匀 参叶示 置窗根的，，如百叶窗与动的 要 叶 要叶百置的 置窗根窗 置 界，，百叶 匀 窗的百 面窗叶百 界置数 窗的百叶百置百的窗的百叶 匀位，，根叶百相置动叶百 驱 要如叶百 叶，，百 界百百叶窗面置面 ，根 要百 数百参数 界

匀 参叶参置要置 界，

，通�，窗 百 器百叶窗 置 前

，

根数置百叶窗驱动器的 根百×数 界

匀 参叶参置参器的

百参置 常 匀 根百

叶驱器后叶这里�䔻㡶䌀�䪂� 嶈 嶈即䥐1 ⩬℀㥴 ⬁⬁� r/ ,䨀 ╷gg ⬁gg

Bg⬁2╷gg२ , g g䪂 嶈䪂如百窗 置数 窗，ⶅ 䪂 些 㥴 些

匀些 䪂䪂뀀

5匀 ⟆琳 设

置

要置，百窗 百叶(
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收到一个向上或向下移动的命令时，百叶窗根据所要求的方向进行移动，直到百叶窗接收到一个停止移动

的命令，或者直到移动到最高或最低位置，这时百叶窗会通过自己的极限开关把电机关闭。如果百叶窗是

通过电机关闭的，连接执行器的相应输出仍然是闭合的，只有设置的移动总行程时间已过，输出连接才会

断开。

注：百叶窗在操作期间的当前位置是通过移动的总行程时间估计出来，因此测量和尽可能精确的设置

移动总行程时间是相当重要的，特别是在“移动定位”、“状态回复”使用的情况下，只有这样才能准确

的计算出百叶窗的当前位置。

参数�(IPE] XMQI JVSQ W[MXGL�SR XS QSZMRK ?������A���QW�

此参数设置窗帘/百叶窗启动运行的延时时间，即接收到控制命令，继电器触点闭合后，需延时多少

时间后，窗帘才会开始滑行，即电机的启动缓冲时间。可选项：������

此参数的设置需结合窗帘的启动技术特性考虑。

参数�(YVEXMSR SJ WPEX EHNYWXQIRXW ?������A���QW�

此参数设置百叶角度调整时间，即接收到一个向上或向下调整角度的命令时，百叶角度调整的时间，

时间越短调整的角度越精确。

百叶窗向上移动后，百叶角度通常是打开的，假如现在百叶窗降低，百叶角度首先关闭，然后百叶窗

向下移动。假如百叶窗现在又一次上升，百叶角度首先打开，然后上升。（如下图）
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参数�8SXEP XVEZIP XMQI SJ 7PEX �����	 MR ?������A���QW�

这里设置百叶角度从完全封闭状态调整到完全打开状态所需要的总行程时间，百叶角度调整期间的当

前位置由这个参数决定。因此测量和尽可能精确的设置百叶调整的总行程时间是相当重要的，特别是在“百

叶角度定位”、“状态回复”使用的情况下，只有这样才能准确的计算出百叶的当前位置。

当百叶角度通过对象“Slat adj./Stop”调整时，百叶角度从完全封闭状态到完全打开状态需要调整的最

大次数＝百叶角度调整的总行程时间 / 一次的调整时间。一次的调整时间由上个参数设置，设置的时间

越短，调整的次数会越多，角度也就越精确。

参数�4EYWI SR GLERKI MR HMVIGXMSR ?�����A���QW�

此参数用于设置在移动方向或角度调整方向改变时暂停的时间。方向改变时的暂停时间需要结合驱动

装置制造商所提供的技术资料进行考虑，得出一个适当值。转向暂停可以防止百叶窗驱动器在突然改变方

向时损坏，延长驱动器的使用寿命。

参数�%HHMXMSREP XVEZIP XMQI MR YT[EVH HMVIGXMSR ?������A����W�

这个参数用于设置窗帘向上运行至极限位置时，额外增加的移动行程时间。如果位置未到达最上端，

那么移动行程时间不增加。另一种情况是，到达极限位置 0%后，进行转向，移动到目标位置（如参移），

移动行程时间也是会增加的。

注意：这里的极限位置是指窗帘位置在 �	，只要到了这个位置，就会增加向上运行的移动行程时间。
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������� 参数设置界面�'\� %YXS��

“Cx: Auto.”参数设置界面如图 4.16 所示，这里主要设置自动功能和防晒操作。百叶窗执行器根据照

度感应器感应的光线强度定位百叶窗的位置。例如，在太阳非常弱或者没有光线透入窗户时，可以上升百

叶窗/窗帘，∀
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注意：自动操作退出之后，必须再次通过对象“)REFPI EYXS� GSRXVSP”接收到报文“�”或自动激活

的持续时间已过（详见下面参数“)REFPI EYXS� 'SRXVSP EJXIV?��…����QMRA”的描述），才能再次进入

自动操作。

参数“3FNIGX ZEPYI SJ ‘)REFPI EYXS� GSRXVSP’ EJXIV FYW ZSPXEKI VIGSZIV]”

此参数定义总线复位后，对象“Enable auto. control”的初始值。可选项：

“�” �(MWEFPI EYXS� GSRXVSP


“�” �)REFPI EYXS� GSRXVSP


当选项为“ 0”时，对象“Enable auto. control”的初始值为 0，表示总线复位后不使能自动操作；

当选项为“1”时，对象“Enable auto. control”的初始值为 1，表示总线复位后自动操作是使能的。

参数“%YXSQEXMGEPP] IREFPI JSV EYXS� GSRXVSP”

此参数定义在自动操作通过普通操作或对象“Enable auto. control”退出后，是否可以自动再激活。

2S

=IW

选择“yes”，以下参数可见。

�� 参数“)REFPI EYXS� GSRXVSP EJXIV ?��…����QMRA”

此参数定义自动操作自动激活的持续时间，也就是当自动操作通过普通操作或对象退出后，这个参数

预设的时间经过后，自动操作再次激活。

如果自动操作在此时间内被对象“ Enable auto. control”或普通操作中断，自动激活的持续时间重新计

时。

注意：手动操作拥有最高优先级，安全操作拥有次高优先级，在手动、安全操作激活的情况下，自动

操作是没法自动激活的，须等到手动、安全操作被取消之后，自动激活的持续时间才会开始计时。

参数�7YR TVSXIGXMSR��

�� 参数“4SWMXMSR MJ WYR! � �WYR MW WLMRMRK
 ”

在这里设置有太阳的情况下，百叶窗的位置，即对象“Sun operation”接收到报文“1”时，百叶窗移动

到的位置，同时激活太阳防护。可选项：
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2S VIEGXMSR

9T

(S[R

7XST

6IGIMZI � F]XI ZEPYI

若选项为“No reaction”，对象“Sun operation”接收到报文“1”时，维持当前的运行状态，当前没有运行，

就不运行，当前有运行，就会继续运行完成。

若选项为“Receive 1 byte value”，对象“Sun operation”接收到报文“1”时，百叶窗的位置由对象“Sun:

blind/shutter position 0..100%”和“Sun: slat adj. 0..100%”接收到的值决定，在总线复位或编程后，这两个

对象值不确定的情况下，默认值为“130”(51%)，只有当他们接收到值时，才能确定其位置，且任何操作状

态下，他们接收到的值都会保存，包括在优先级较高的保护操作状态下。

�� 参数“(IPE] XMQI SR WYR! � ?���������WA”

这个参数用于设置延时时间，即对象“Sun operation”接收到报文“1”时，百叶窗执行器延时执行动作

的时间，主要是为了防止因光照的波动导致百叶窗执行器频繁动作，而使器件容易损坏及影响百叶窗电机

的使用寿命。可选项：������� W

�� 参数“4SWMXMSR MJ WYR! � �WYR RSX WLMRMRK
 ”

此参数跟上上个参数相类似，不同在于这里定义对象“Sun operation”接收到报文“0”时，百叶窗的位

置，及取消太阳防护。

�� 参数“(IPE] XMQI SR WYR! � ?���������WA”

这个参数用于设置延时时间，即对象“Sun operation”接收到报文“0”时，百叶窗执行器延时执行动作

的时间，主要是为了防止因光照的波动导致百叶窗执行器频繁动作，而使器件容易损坏及影响百叶窗电机

的使用寿命。可选项：������� W

以下是一个简单的自动防晒系统：



KNX/EIB 多功能执行器

57

照度传感器感应外部的光线强度，按钮可以接通用接口，也可以使用总线上的其它控制开关。

通过按钮的第二个开关，用户可以指定是否启用自动防晒功能，或者通过手动控制百叶窗，假如自动

防晒通过开关激活，百叶窗将自动移动，直到自动防晒通过同一开关被禁用，或者用户发送一个直接移动

的命令（向上/向下，或移动到某个位置），自动功能也因此被禁用。

百叶窗执行器接收到照度传感器发来的信息，告知窗外是否有直射光照。一旦可调延时已过，执行器

将根据设置位置调节百叶窗。

������� 参数设置界面�'\� 7GIRI�

“Cx: Scene”参数设置界面如图 4.17 所示，这里主要设置场景。每路输出可同时设置 8 个场景,不同场

景可定义不同的百叶窗位置和百叶角度。

图 4.17 参数设置界面“Cx：Scene”
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参数 �3ZIV[VMXI WGIRI WXSVIH ZEPYIW HYVMRK HS[RPSEH�

该参数设置在应用程序下载期间是否使能覆盖场景保存值。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Disable：不使能。在应用程序下载期间，保存的场景值不会被参数设置场景覆盖，场景调用时，仍

启用下载之前保存的场景，直到被新存储场景替换。

Enable：使能。ᜀ。
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������� 参数设置界面�'\� 7EJIX]�

“Cx: Safety”参数设置界面如图 4.18 所示，这里主要设置百叶窗的安全操作功能。

图 4.18 参数设置界面“Cx：Safety”

在此界面里设置每路输出的安全操作功能被触发后，百叶窗应执行的动作。每路的设置都是相对独立，

互不影响。

参数 �7EJIX] STIVEXMSR ��� �

此参数用于设置是否激活百叶窗的安全操作功能。可选项：

-REGXMZI

%GXMZI

选择“Inactive”时，将不激活安全操作功能；

若选择“Active”, 安全操作功能被激活，以下几个参数将可见，可以对安全操作功能设置触发的条件，

并且相应的通讯对象“Safety operation 1/2”将被启用。

参数 �7EJIX] STIVEXMSR XVMKKIV ZEPYI �'ERGIP WEJIX] MW STTSWMXI SJ WIPIGXMSR
�

此参数用于设置百叶窗的安全操作功能的触发值。可选项：

�
�

当设置为“0 ”时，若通讯对象“Safety operation 1/2”接到逻辑值为 “0”的报文时，将会触发安全操作，
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接收到报文“1”时，取消安全操作，此时安全操作功能的监控周期被重置；

当设置为“1 ”时，若通讯对象“Safety operation 1/2”接到逻辑值为 “1”的报文时，将会触发安全操作，

接收到报文“0”时，取消安全操作，此时安全操作功能的监控周期被重置。

参数 �4SWMXMSR SR WEJIX] STIVEXMSR ��� �

此参数设置安全操作被触发后，百叶窗执行的动作。可选项：

9RGLERKI

9T

(S[R

7XST

参数 �']GPMG QSRMXSVMRK XMQI MR W?��������� �!RS QSRMXSVMRKA �

这个参数设置安全操作功能的监控周期，且监控周期应该至少比感应器的循环发送报文周期大一倍，
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����� 参数设置界面�'YVXEMR <� 7LYXXIV�

百叶窗执行器的“Shutter”工作模式跟“Venetian Blind”工作模式的参数和通讯对象是相类似的，且功能

也是类似的。不同在于“Shutter”模式里没有对百叶角度调整的功能。“Shutter”模式只涉及到窗帘的移动，

并没有百叶。

“Shutter”和“Venetian Blind”的区别如下图：

Venetian Blind Shutter

这里对“Shutter”工作模式不再做介绍，功能可以参照“Venetian Blind”工作模式(百叶调整功能除外)。

����窗帘�('
输出

窗帘（DC）输出最多有 6 路输出通道，由于每路输出分配的参数和通讯对象是跟窗帘（AC）输出的

相同，除了参数没有“Motor type”驱动类型选择外。参数界面如图 4.19 所示。

图 4.19 参数设置界面“Curtain DC X”
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图 4.20 参数设置界面“Fan type -- One level”

参数“*ER X]TI”

该参数定义要控制的风机类型。可选项：

3RI PIZIP

1YPXM�PIZIP

One level：可控制带 1 级风速的风机；

Multi-level：可控制多达 3 级风速的风机，可选 2 级，也可选 3 级。

参数“;LIR FYW JEMPYVI� *ER WTIIH MW”

该参数设置在总线掉电时，风机的执行动作。可选项：

9RGLERKI

3**

32

参数“;LIR FYW VIGSZIV]� *ER WTIIH MW”

该参数定义在总线电压恢复后，风机的执行动作。可选项：

9RGLERKI

3**

32
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%W FIJSVI EW FYW JEMP

Unchange: 状态不改变；

OFF：风机被关掉；

ON：风机被打开；

As before as bus fail：总线掉电之前的状态。

注：在连接风机之前，为了获得一个定义的风机开关状态，建议先连接总线电压，可以避免由于不正

确的连接造成风机损坏的可能。

参数“%JXIV HS[RPSEHMRK� JER WTIIH MW”

该参数备注了在应用程序编程完成后，会关掉风机。

参数�*SVGIH STIVEXMSR JYRGXMSR�

该参数用于使能强制操作。可选项：

(MWEFPI
)REFPI

选择“Enable”,1bit 的通讯对象“Forced operation”可见，以下两个参数也可见，用于设置强制操作的

激活值和强制操作的动作。

��参数“*SVGIH STIVEXMSR SR SFNIGX ZEPYI ”

该参数设置用于激活强制操作的报文值。可选项：

�!*SVGI��!'ERGIP

�!*SVGI��!'ERGIP

0=Force/1=Cancel：当对象“Forced operation”接收到报文值“0”时，激活强制操作，收到“1”时，取消

强制操作；

1=Force/0=Cancel：当对象“Forced operation”接收到报文值“1”时，激活强制操作，收到“0”时，取消

强制操作。

��参数�&ILEZMSYV SR *SVGIH STIVEXMSR �

该参数定义执行强制操作时，风机是如何动作的。可选项：

9RGLERKI
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3**

32

Unchange：风机的风速保持不变；

OFF：风机关掉；

ON：风机打开。

强制操作拥有次高优先权，但也受下面参数设置的最小运行时间和延时开关的影响。

参数�%YXS� STIVEXMSR JYRGXMSR �

该参数用于使能风机的自动操作。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Enable：参数界面 4.21 可见。同时，以下几个参数也会影响自动操作的动作，如延时开关、最小运

行时间。

参数�8MQI QSHI JSV JYRGXMSR 32�

该参数定义风机的运行时间。可选项：

2SRI

7[MXGL HIPE]

1MRMQYQ XMQI

None：收到开风机的控制命令后立即执行；

Switch delay：延时开风机，复位后的 ON 动作，也会延时才打开，延时时间通过下面参数“Delay time

[1..65535]*0.1s”设置。如果风机对象“�

，

��动߭ZZ风动

。
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������� 参数设置界面�*\� %YXS��

当图 4.20 中的参数“Auto. operation function”选择“Enable”时自动操作的界面可见，图 4.21 的

界面用于设置 1 级风速的自动操作，可以定义阈值。自动下，风速的控制值来自于总线，在功能参数中可

设置一个控制值或两个控制值。比如，在风机盘管控制系统中，只有加热或制冷时，此时风机控制只需要

设置一个控制值，如果系统中有加热也有制冷，那么风机控制设置两个控制值会比较合适。

普通操作和自动操作不能同时发生，也就是通过对象“Automatic function”激活自动操作后，如果

有其它的操作（如普通操作，强制操作,手动操作），自动操作⌓，），

，，操的象
“Automatic

function ”过能操激置,么象“/ tatEcAutomatl恩” 会速 不自动操作时 如是 激活⨀����面“O活“+O>T㤀YXS�TO'OG��GO�OGY怀参数设置动激活自动操作的此控值面时 能时T % Y X S> > O Y G睒ⶅ % Y X S> > O Y G睒paAur,EaAanie,时当对象“utomaticunction，此制 通速 阈值“␿， 时， 作总自动操作，控T“

1

，时，制中自动操后KEaAur, paAanie,时当对象“utomaticunction

，

此制 通速 阈值“ ␿，

时，

作总自动操作，控T“␿

，

时

，

制

中

自

动

操

后
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参数�7XEXI SJ %YXS� STIVEXMSR EJXIV WXEVXYT�

该参数设置在设备启动时，自动操作是否使能。可选项：

(MWEFPI
)REFPI

Disable：设备启动后，自动操作默认是不使能；

Enable：设备启动后，自动操作默认是使能的。

参数�%YXSQEXMGEPP] IREFPI EYXS� STIVEXMSR�

该参数设置是否启用自动操作的自动使能功能。可选项：

2S

=IW

Yes: 启用时，下个参数可见。

当普通操作把自动操作退出时，在没有任何操作的情况下，下个参数设置的时间到后，自动返回自动

操作。

��参数�)REFPI EYXS�STIVEXMSR EJXIV MR?��������AQMR�

该参数设定从普通操作自动返回到自动操作的时间。可选项：��������

参数�8LVIWLSPH ZEPYI 3** �"32 ?�����A	�

该参数定义阈值，风机可根据控制值所在的阈值范围自动改变其运行状态，控制值由对象“Control

value”决定。可选项：�…���

如果控制值大于或等于参数设置的阈值，则打开风机；

如果控制值小于这个阈值，则关掉风机。

参数�,]WXIVIWMW XLVIWLSPH ZEPYI MR ��� ?����A	�

该参数设置阈值的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时引起风机不必要的动作。可选项：�…

��

如果是 0，则没有滞后，控制值一旦越过阈值，风机将立即开关；

假设滞后值为 10，阈值为 50，那么将会有上限阈值 60（阈值+滞后值），下限阈值 40（阈值-滞后

值），那么当控制值处于 40~60 之间时，将不会引起风机的动作，仍维持之前的状态。
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只有小于 40 才关风机，大于或等于 60 才开风机。如下图所示：

本小节以下参数是有关风速控制值的描述：
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在自动操作退出后，当从总线上接收到的（有效）控制值会被记录，再次激活自动操作后，会根据最

新的控制值或故障控制值运行风速。有效控制值指当前所用的控制值，如果是控制值 �，那控制值 � 是无

效的。

参数“1SRMXSVMRK GSRXVSP ZEPYI”

该参数设置是否使能对外部控制值进行监控。可选项：

2S

=IW

选择“yes”时，以下几个参数可见。

��参数“1SRMXSVMRK TIVMSH SJ GSRXVSP ZEPYI?���������AW

该参数设置监控外部控制值的时间周期，如果在该时间内一直没有接收到控制值，本设备将认为外部

控制器出错，风机会根据下下个参数设定的控制值输出。可选项： ��������W

��参数�6ITP] QSHI SJ 3FN� �'SRXVSP ZEPYI JEYPX��

该参数定义在外部控制值错误时的反馈方式。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

Respond after read only：只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该状态时，对象

“Control value fault”才把当前的状态发送到总线上；

Respond after change：当故障状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象“Control value

fault”立即发送报文到总线上报告当前的状态。

��参数�'SRXVSP ZEPYI EJXIV JEYPX SGGYVW ?������A	�

在外部控制器发生错误时，风机将按该参数设置的控制值输出风速。可选项：����� 	
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������� 参数设置界面�*\� 7XEXYW�

“Fx: Status”参数设置界面如图 4.22 所示，此界面用于设置风机运行的状态信息。

图 4.22 参数设置界面“Fx: Status”

参数�6ITP] QSHI SJ 3FN��7XEXYW *ER 32�3**� ��FMX
�

该参数定义风机运行状态的反馈方式。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI
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����� 参数设置界面�*ER X]TI �� 1YPXM�PIZIP�

多级风速的参数设置界面如图 4.23 所示。参数设置如下所示：

图 4.23 参数设置界面“Fan type - Multi-level”

2 级风速和 3 级风速的风机的参数设置相同，在风速限制为 2 级时，如果参数选项有设置风速 3，输

出的风速同是 2。

由于这里不像前章节描述的只带 1 级风速的风机，无需考虑太多的技术性参数，在风速有多级的情况

下，不仅要考虑风机的启动特性，还需考虑风机的操作模式，是转换开关，还是步进开关等等，只有了解

了风机的技术特性，才能对其参数进行合理设置。

参数�*ER WTIIHW SR � PMQMX�

该参数在风机的类型选用“Multi-level”时才可见，用于决定是启用 2 级风速，还是 3 级风速的风机。

可选项：
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1, off：只能运行风速 1 和关风机；

2：只能运行风速 2；

2, 1：只能运行风速 1 和 2；

2, 1, off：只能运行风速 1，2 和关风机；

3：只能运行风速 3；

3, 2：只能运行风速 3 和 2；

3, 2, 1：只能运行风速 1，2 和 3；

Off：只能关风机。

注：

在强制操作激活的情况下，如果当前的风速没有在允许的范围内， 那么风速会往靠近当前风速的风

速切换，使其运行在允许的范围内，例如当前风速是 �，允许的风速是 �、�，那么当激活强制操作时，

风速会自动切换到 �，如果是通过手动方式去把风速调到 �，运行的风速也将是 �。

另一种情况，如果当前风速是 �，允许的风速是 �、�、�，启动风速是 �，当激活强制操作时，风机

以风速 � 启动，然后再自动切换到风速 �；如果当前风速是 �，允许的风速是 �、�，当激活强制操作时，

收到一个风速 � 的报文，那么风速将切换到 �，这种情况是风速往靠近目标风速的风速切换。

参数�%YXS� STIVEXMSR JYRGXMSR�

该参数用于使能风机的自动操作。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Enable：参数界面 4.24 将可见。

参数�3FN��7[MXGL WTIIH \� �FMX JYRGXMSR�

可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Enable：三个 1bit 的对象“Fan speed 1”, “Fan speed 2” 和“Fan speed 3”可见。

当对象收到报文“1”，开启风速，三个对象中任一对象接收到报文“0”风机关掉。
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自动模式下风速切换的最小停留时间仅在启动阶段后考虑，在启动阶段它是不激活的。启动阶段风速

开启的最小停留时间可另外设置，参见以下参数。

��参数�7[MXGL SR SZIV JER WTIIH�

该参数设置风机从 OFF 状态启动所使用的风速。可选项：�����

在控制 2 级风速的风机时，如果启动风速设置 3，那么启动时自动以风速 2 来启动。

但为了保证风机能正常运行，设置这些跟风机特性相关的参数时，最好先了解清楚风机的特性，根据

风机的特性再合理设置这些参数，避免损坏风机。

��参数�1MRMQYQ XMQI MR W[MXGL?��������AW�

该参数定义在启动阶段开启某个风速的最小停留时间。可选项：�…�����

风机开启时，先以启动风速启动 ，等这个最小停留时间过后再切换到目标风速，这个目标风速可以

是复位后风机的风速，或由其它操作触发的风速。

启动阶段，两档风速之间切换的延时时间也需考虑到。

举例说明：一个带 3 级风速的风机的启动特性

假设风机当前状态关，启动风速是第 3 级，目标风速是第 1 级，最终风速是第 2 级，如下图所示：
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上图显示，如果风机目前处于关状态下，当它收到一个“风速 1”的报文时，它将启动“风速 3”，

待启动风速的最小停留时间过后，再切换风速，风速的切换需要有一个延时时间（这是风机的一个技术参

数，利于保护风机），待延时过后，并切换到目标风速“风速 1”，在“风速 1”的运行过程中，如果风

机又接收到一个“风速 2”的报文，那么此时需考虑自动模式是否有激活，如果自动模式有激活，则需考

虑风速运行的最小停留时间，如果是直接操作，则不需要考虑风速运行的最小停留时间，待切换延时过后，

并以“风速 2”运行。

������� 参数设置界面�*\� %YXS��

当图 4.23 中的参数“Auto. operation function”选择“Enable”，如图 4.24 的参数界面可见。

该界面用于设置多级风速的自动操作，可以定义阈值。自动操作下，风速的控制值来自于总线

制值

选

E� ;h

wR

� ��䠀

显䀲ᄀ

ȀѰH
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参数�%YXS� STIVEXMSR SR SFNIGX ZEPYI �

该参数设置用于激活自动操作的报文值。可选项：

�!%YXS��!'ERGIP

�!%YXS��!'ERGIP

0=Auto/1=Cancel：当对象“Fan Automatic ON/OFF”接收到报文值“0”时，激活自动操作，收到

“1”时，退出自动操作；

1=Auto/0=Cancel：当对象“Fan Automatic ON/OFF”接收到报文值“1”时，激活自动操作，收到

“0”时，退出自动操作。

参数�7XEXI SJ %YXS� STIVEXMSR EJXIV WXEVXYT�

该参数设置在设备启动时，自动操作是否使能。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Disable：设备启动后，自动操作默认是不使能；

Enable：设备启动后，自动操作默认是使能的。

参数�%YXSQEXMGEPP] IREFPI EYXS� STIVEXMSR�

该参数设置是否启用自动操作的自动使能功能。可选项：

2S

=IW

Yes: 启用时，下个参数可见。

当普通操作把自动操作退出时，在没有任何操作的情况下，下个参数设置的时间到后，自动返回自动

操作。

参数�)REFPI EYXS� 3TIVEXMSR EJXIV ?��������AQMR�

该参数设定从普通操作自动返回到自动操作的时间。可选项：��������

参数�8LVIWLSPH ZEPYI 3** ��"WTIIH � ?�����A	�

该参数定义关风机和转速 1 的阈值，可选项：�…���	

如果控制值大于或等于该参数设置的阈值，则运行转速 1；

如果控制值小于这个阈值，则关掉风机。
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注：风机根据控制值所在的阈值范围进行判断来决定风机的开关或风速。以下两个参数使用类似。

参数�8LVIWLSPH ZEPYI WTIIH � ��"WTIIH � ?�����A	�

该参数定义把风速切换到转速 2 的阈值，如果控制值大于或等于该参数设置的阈值，则运行转速 2。

可选项：�…���

参数�8LVIWLSPH ZEPYI WTIIH � ��"WTIIH � ?�����A	�

该参数定义把风速切换到转速 3 的阈值，如果控制值大于或等于该参数设置的阈值，则运行转速 3。

可选项：�…���

注：控制器以升序的方式来评估这些阈值，也就是说，首先检查 3**  �"风速 � 的阈值，然后是风

速 �  �"风速 � 的，再风速 �  �"风速 � 的。功能执行的正确性仅在此种情况下得到保证：3**  �"风速 �

的阈值小于风速 �  �"风速 � 的阈值，风速 �  �"风速 � 的阈值小于风速 �  �"风速 � 的阈值。

��参数�,]WXIVIWMW XLVIWLSPH ZEPYI MR ��� ?����A	�

该参数设置阈值的滞后值，滞后可避免控制值在阈值附近波动时，引起风机不必要的动作。可选项：

�…��

如果是 0，则没有滞后，控制值一旦大于阈值，风机将立即切换风速；

假设滞后值为 10，阈值为 50，那么将会有上限阈值 60（阈值+滞后值），下限阈值 40（阈值-滞后

值），那么当控制值处于 40~60 之间时，将不会引起风机的动作，仍维持之前的状态。

只有小于 40 或大于(或等于)60 才会使风机的运行状态改变。如下图所示：
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注：

在启用滞后的情况下，如果出现阈值重叠，风机的动作规定如下：

1）滞后决定了风速转换发生的控制点；

2）如果风速转换发生，这个新的风速由控制值和阀值决定，无需考虑滞后；

例如（1）：

OFF <->风速 1 的阈值为 10%

风速 1 <->风速 2 的阈值为 20%

风速 2 <->风速 3 的阈值为 30%

滞后是 15%

风机的风速从 OFF 上升时的行为：

风机的 OFF 状态将在控制值为 25%（≥10%+15%）转变，新的风速将是 2（因为 25%在 20%和 30%

之间，无需考虑滞后），因此风速 1 被忽略；

风机的风速从 3 下降时的行为：
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风机的风速 3 将在控制值为 14%（<30%-15%）转变，新的风速将是 1（因为 14%在 10%和 20%之

间，无需考虑滞后），因此风速 2 被忽略。

例如（2）：

OFF <->风速 1 的阈值为 10%

风速 1 <->风速 2 的阈值为 40%

风速 2 <->风速 3 的阈值为 70%

滞后是 5%

风机的风速从 OFF 上升时的行为：

风机的 OFF 状态将在控制值为 15%（≥10%+5%）转变。

如果收到的控制值为 41%，新的风速将是 2（因为 41%在 40%和 70%之间，无需考虑滞后），因

此风速 1 被忽略；

如果收到的控制值为 39%，新的风速将是 1（因为 39%在 10%和 40%之间，无需考虑滞后）。

风机的风速从 3 下降时的行为：

风机的风速 3 将在控制值为 64%（<70%-5%）转变。

如果收到的控制值为 39%，新的风速将是 1（因为 39%在 10%和 40%之间，无需考虑滞后），因

此风速 2 被忽略。

3）无论什么情况，控制值为 0，风机将关掉。

��参数�1MRMQYQ XMQI MR JER WTIIH ?�������AW�

该参数定义风机从当前风速切换到更高风速或更低风速之前的停留时间，也就是一个风速运行的最小

时间。

如果要切换到另外的风速，需等待这段时间过后，才可进行切换，如果当前风速已经运行足够长的时

间，那么风速变换时就可迅速切换。可选项：�…�����
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0：意味着不会延时切换。

注：

该参数设置的停留时间仅在自动模式下启用。

自动模式下的每个风速（包括 SJJ）都需考虑最小运行时间，且自动操作下的风速是逐级变化。

例如当前风速是 �，目标风速是 �，那么风速将先从 � 变换到 �，再到 �，且每个风速的运行都过了

最小运行时间才变换。

启动风速无需考虑最小运行时间，因为启动风速有它自己的最小运行时间。

如果最小时间设置为 �，直接切换到目标风速，风速不再是逐级变化。

参数�2YQFIV SJ GSRXVSP ZEPYI�

有关风速控制值的描述，本章节不再作说明，详情请参阅������� 章节，参数�2YQFIV SJ GSRXVSP ZEPYI�

部分。
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������� 参数设置界面�*\� 7XEXYW�

“

kl

�
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Respond after change：当自动操作的状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象“Status

Automatic”立即发送报文到总线上报告当前的状态。

参数�6ITP] QSHI SJ 3FN��WXEXYW JER WTIIH \���FMX
�

该参数定义风速状态的反馈方式。三个 1bit 的对象“Status Fan speed 1”、“Status Fan speed 2”

和“Status Fan speed 3”用于反馈每级风速的状态。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

Respond after read only：只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该状态的请求时，对

象才把该状态发送到总线上；

Respond after change：当状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象立即发送报文到总

线上报告该状态。

参数�6ITP] QSHI SJ 3FN��7XEXYW JER WTIIH ���F]XI
�

该参数设置当前运行风速状态的反馈方式，对象为“Status Fan speed ”，且为 1byte 类型，每级

风速输出的状态值由下个参数定义 。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

Respond after read only：只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该状态的请求时，对

象才把该状态发送到总线上；

Respond after change：当状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象立即发送报文到总

线上报告该状态。

7XEXYW JIIHFEGO JSV JER WTIIH

——参数�7XEXYW ZEPYI JSV *ER  �搓搓

㐿倀R

�

该参数设置风速的状态反馈值。可选项：

�R

，风改即的状态值定为。 风支级义项反操作的级：把参数下式动操⍔动的到动操⍔且该到的的有操⍓到或自动操⍔
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参数“1SRMXSVMRK GSRXVSP ZEPYI”

该参数设置是否使能对控制值进行监控。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Enable:以下几个参数可见。

——参数“1SRMXSVMRK TIVMSH SJ GSRXVSP ZEPYI?���������AW

该参数设置监控控制值的时间周期，如果在该时间内一直没有接收到控制值，本设备将认为外部控制

器出错，阀门会根据下下个参数设定的控制值输出。可选项： ��������W

——参数�6ITP] QSHI SJ 3FN� �'SRXVSP ZEPYI JEYPX��

该参数定义在外部控制值错误时的反馈方式。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

Respond after read only：只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该状态时，对象

“Control value fault”才把当前的状态发送到总线上；

Respond after change：当故障状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象“Control value

fault”立即发送报文到总线上报告当前的状态。

��参数�'SRXVSP ZEPYI EJXIV JEYPX SGGYVW ?������A	�

在外部控制器发生错误时，本设备将按该参数设置的控制值进行阀门输出。可选项：����� 	

如果阀门为开关类型，那么此参数设置的控制值>0%时，阀门开；控制值设置为 0%时，阀门关。

下面对管道系统作一个补充描述（本产品适用于 � 管和 � 管系统）：

在日常生活使用中，风机盘管 系象

“

JÜ9ú t3BJÜO¥ (•9úJÜ O¥ %w �m

管

系

置

X

*l

�ì #_ $?*l O¥

9ú t3 (N�ìJÜ9ú t39ú t3 (N�ìJÜ9ú t37« %þ"� "I Jˆ $? cå 7«O¥� %þ �m

管系备总
方），有作，阀使 ；控值߬
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图 4.30 参数设置界面“Vx: Cooling”

参数“:EPZI GSRXVSP QSHI�

该参数用于设置控制的阀门类型。可选项：

� WXEXI�32�3**

'SRXMRYSYW� 4;1

� TSMRX� STIR ERH GPSWI

2 state-ON/OFF：两点式开关控制模式，适用于普通开关阀，阀门根据接收的开关控制值开关输出；

Continuous, PWM：PWM 连续控制模式，阀门根据对象接收的控制值进行周期性开关输出；

3 point, open and close: 控制类型适合驱动三线制的阀门，根据阀门的控制值来控制阀门的开度。

下面以加热阀参数界面为例分别说明三种不同模式的参数设置，制冷阀类似。
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������� � WXEXI�32�3**

参数设置界面如下图 4.31 所示。

图 4.31 参数设置界面“2 state-ON/OFF

F�a頀�
+�c

∌即 ⶅ-… "� -…'Æ �X
a0�⟆X,ⶅ歬ⴝ䴾ⴝ䴾��Ss -…-�M>-�M>����Ss-…䴾歬ⴝ 䴾 歬ⶅⴝ 䴾∌⟆ 䴾 即kl-� M>-… "� -…'Æ �X ����'Æ �X'Æ �X ���� ������ M>'Æ M> kl-…Ss

-… kl-…klkl

'Æ��
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——参数“%YXSQEXMG ZEPZI TYVKI”

在阀门清洗功能使能时可见。可选项：

(MWEFPI

)REFPI

Enable：使能阀门自动清洗功能，以下参数可见。

——参数“4YVKI ']GPI MR [IIOW?������A”

该参数定义阀门自动清洗的周期，以周为单位，时间从设备上电开始计时，计时到后，触发清洗操作。

一旦完成清洗，时间被重置，不管是通过自动方式完成的清洗，还是通过对象触发方式完成的清洗，

该时间都会被重置。

可选项：�…��

注：手动操作优先级最怀

触发触发 能，最怀洗]î 'Õ ]î 'Õ R« U� t3 #� \°]î 'Õ ]î 'Õ /•
\° %L

U� 9ú iþ ]ê]î 'Õ ]î 'Õ #_]î 'Õ "� 'Æ

#R /•

&¬

\° d$ Ssiþ -ÎA�

wR

4YV䀁 �� �U �dB� �R�Z �I
TYKI

YE�Z �E '
�Ë �Ë

_í都
清洗功能使能时可见。

⤀间 门自动清周期
6� Jˆ/ü vÚ

U

�M �Ð �

�� �X �⟳ ����IU
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������� 'SRXMRYSYW� 4;1

参数设置界面如下图 4.32 所示。

图 4.32 参数设置界面“Continuous, PWM”

此控制模式适合驱动两线制的阀门。

此控制模式只有两个状态“完全打开”和“完全关闭”，阀门根据控制值和 PWM 周期进行循环开关

操作，例如，控制值 20%，PWM 周期 15min，那么阀门将开 3min，关 12min，控制值为 60%时，那么

阀门将开 9min，关 6min，控制值是由温控器或传感器类设备对当前的温度和设定温度进行评估而来，再

发送给本设备。
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此控制模式的参数功能说明如下：

参数�3FWIVZI VIZIVWMRK XMQI�

此参数设置阀门在运行转向时暂停的时间，利于保护阀门。可选项：

���QW����QW�…��W����W����W

转向暂停时间是阀门的一个技术特性，任何操作下都应该被考虑到，而且在设置此参数时，要参考阀

门的技术特性。

参数�-J FYW JEMPYVI� ZEPZI TSWMXMSR�

此参数注释了系统电压掉电后阀门的位置保持之前的状态。

参数�-J FYW VIGSZIV]� ZEPZI TSWMXMSR�

此参数设置系统电压复位后阀门的位置。可选项：

9RGLERKI

'PSWI ZEPZI

Unchange：系统电压恢复后保持上电的默认状态。

Close valve：阀门关上。

注意：参数下载完成不作为系统复位处理，且阀门位置都调到 �	，只有调整到 �	才能确定其阀门

位置，进行下一步操作。

此控制模式下，自动清洗功能的计时从确定阀门位置后开始计时。
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参数�:EPZI GSRXVSP XMQI �	→���	 ?�������AW�

此参数设置阀门从完全关闭状态到完全打开状态所需要的时间，即总行程时间。可选项：��…����W

假设此参数设置的行程时间是 180s，当前阀门位置在 20%，目标位置在 60%，那么阀门从 20%→60%

的行程时间需要 72s。

此参数的设置需要参考阀门的技术特性。

参数�%YXSQEXMG EHNYWX ZEPZI TSWMXMSR�

此参数设置是否启用阀门的自动调整功能。可选项：

=IW

2S

Yes：以下参数可见。

阀门自动调整功能主要起到修正阀门位置的作用，因为阀门在经过多次调整后，由于各种原因，如温

度，器件的老化等，出现阀门不能完全关闭或完全打开的现象，因此需要通过此功能重新定位。

——参数“2YQFIV SJ ZEPZI GSRXVSP YT XS EHNYWX?�…�����A”

此参数设置阀门经过多少次调整后，执行一次自动调整，即阀门位置调到 0%，重新进行定位，只是

要求更长的行程时间。可选项：�…�����

假设设置 100 次，当阀门经过 100 次调整后，也就是在第 101 次调整时，如果阀门是往打开方向调

的，那么不进行自动调整，如果阀门是往关闭方向调的，则会进行一次自动调整，把阀门调到 0%的位置，

然后再调到目标位置。例如，第 100 次的阀门位置是 50%，第 101 次是 60%，此时不会进行阀门自动调

整，直到接收到一个反向调整的命令；如果第 101 次是 40%，那么阀门进行一次自动调整，运行到 0%，

然后再运行到目标位置 40%。自动调整的时间延长了总行程时间的 5%，也就是行程时间+总行程时间×

5%，总行程时间×5%须小于或等于 1min，当大于 1min 时，取 1min。

当执行完自动调整后，次数重新计数。阀门调整停止时，计数增加一次（参数下载完成时的定位调整

不计入次数中）。在执行自动调整的过程中，如果收到控制值，也会等到自动调整结束后才执行，如果有

更高优先级的操作，则等高优先级操作结束后，再执行。

此参数的设置需要参考阀门的技术特性。

参数�'SVVIGX :EPZI GLEVEGXIVMWXMG GYVZI�

此参数设置是否启用阀门的特性曲线调整。可选项：

=IW
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2S

Yes：以下参数可见。

——参数“1MR� GSRXVSPPIV ZEPYI JSV GPSWIH ZEPZI?������A	”

——参数“1E\� GSRXVSPPIV ZEPYI JSV JYPP] STIRIH ZEPZI?�������A	”

——参数“0S[IV ZEPZI TSWMXMSR JSV STIRMRK?�������A	”

——参数“9TTIV ZEPZI TSWMXMSR JSV STIRMRK?�������A	”

用于设置阀门输出的特征曲线。

可选项： ������� ?	A

Min. controller value for closed valve：阀门特征曲线的下限控制值；

Max. controller value for fully opened valve：阀门特征曲线的上限控制值；

Lower valve position for opening：阀门位置的下限值；

Upper valve position for opening：阀门位置的上限值。

以阀门接口为继电器的阀门为例，假设控制值下限设为 10%，阀门下限设为 20%，控制值上限设为

70%，阀门上限设为 80%，则有如下图所示的输出特征曲线图：

参数“6ITP] QSHI JSV ZEPZI WXEXYW��FMX
”

该参数定义阀门状态回应的方式。可选项：

6IWTSRH EJXIV VIEH SRP]

6IWTSRH EJXIV GLERKI

Respond after read only：只有当设备接收到来自于其他总线设备或总线上读取该状态时，对象“Valve

status, Heat/Cool”才把当前的状态发送到总线上。
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Respond after change：当状态发生改变或设备接收到读取该状态的请求时，对象“Valve status,

Heat/Cool”立即发送报文到总线上报告当前的状态。

参数�3FNIGX X]TI SJ ZEPZI WXEXYW �

设置阀门位置状态反馈的对象类型。可选项：

�FMX

�F]XI

1bit：下个✀
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�、加热�制冷模式只能通过控制值或手动操作切换。由于清洗功能优先级较高，因此不受控制模式的

限制，比如制冷模式下可触发制热模式的清洗，反之亦然，如果当前正在执行制冷的清洗，则等到制冷的

清洗完成，再执行制热的清洗，但控制模式不改变，仍是制冷模式 清洗功唓

当前完成过 变不亦行的
限模模制模式的

前式 冷到 操 受受先制 洗受先在 到正在模模发在切换洗☀
，

加 制在模下可触

再当前亦

式 变热先唀 制冷 模先唀 切 先级较高 到 过冷热受 式先制先变然前
限 模的 切

再☙鞫热受 式 冷变较高洗冷仍洗功唓

式受正在
，

，如 式清当如☙鞫 制 在洗冷

仍

如当前变

，

，限 如洗功唓

制 切 冷变较高 到 冷先
再 式清当

如限式限

仍 制 不，

变 在，

仍当

如 式清行的先如

仍亦

式
，

行 在 先在热 洗洗功唓或手动执式 冷发在切换洗功唓制触不制切 切洗 式清洗换前 模冷当 切然先前�
限

加 式清洗换

前切模冷当前操制冷 模 制操制先冷先前制行 换操先然变 清可先洗洗功唓发在洗☀
。加 式清操洗

操洗 式制冷制冷 模先执切换 制值或操洗 模 受 热切制正 式清前洗 冷冷换前洗功唓 冷先操切换洗在模 变行唀 切 的 热制不 高 式制 冷发在变
。加 式清

前不 先冷先制模式 冷变 模冷操制冷 模在完模在⊤㼀当 操高 式冷 清切 冷，冷 清式清模 行再式变清前先洗 㘀冷琸

亦模加 式清当洗

切前 ⊤㼀冷在 ╋限 模 式洗 冷冷在模模发，冷完成

亦 到挀
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第五章 通讯对象说明

通讯对象是设备在总线上与其他设备进行通讯的媒介，也就是只有通讯对象才能进行总线通讯。

下面详细介绍各功能块每个通讯对象的作用。

注：下文表格属性栏中的“'”代表通讯对象的通讯功能使能；

“;”代表通讯对象的值能通过总线改写；

“6”代表通讯对象的值能通过总线读取；

“8”代表通讯对象具有传输功能；

“9”代表通讯对象的值能被更新。

����开关输出的通讯对象说明

����� 开关输出�� 7[MXGL EGXYEXSV 的通讯对象说明

图 5.1 开关输出--Switch actuator 的通讯对象



K
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����� 开关输出�� ,IEXMRK EGXYEXSV�[MXLSYX GSRXVSPPIV
的通讯对象说明

1bit(on-off control or PWM)

1byte(Continuous)
图 5.2 开关输出--Heating actuator(without controller)的通讯对象

编号 名称 通讯对象功能 类型 属性 DPT

� 3YXTYX < 3R�SJJ GSRXVSP ZEPYI �FMX '�; ����� (48C7[MXGL

该通讯对象在参数“Control telegram is received as”选择“1bit(on-off control or PWM)”时被启用，通过这个通讯对象来接收

1bit 的控制指令，收到“0”阀门关闭，收到“1”阀门打开。

� 3YXTYX < 7XEXYW SJ GSRXEGX �FMX '�6�8 ����� (48C7[MXGL

该通讯对象在参数 “Reply the status for contact”选择 “Yes, 1= contact close ; 0=contact open”或 “Yes,0= contact close ;

1=contact open”时被使用。这个通讯对象直接指示出当前继电器触点的位置。

� 3YXTYX < 'SRXVSP ZEPYI
�GSRXMRYSYW


�F]XI '�; ����� (48C7GEPMRK

该通讯对象在参数“Control telegram is

�

tac搤
PWM)�byte1�

㘀

)�E时被d$ _· /õ� �= (3 I,

d$ �O �Z

9: 9ú \°C ¡€，行 器
��

琳O“ 0
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����窗帘�%'�('
输出的通讯对象说明

窗帘 AC 和窗帘 DC 输出的的通讯对象基本类似，因此，这里以窗帘 AC 输出的对象为例进行说明。

图 5.3 窗帘（AC）输出的通讯对象

编号 名称 通讯对象功能 数据类型 属性 DPT

��� +IRIVEP '�IRIRR'��

偿 ⮎

RI

VEP

㴀 :VEP
⚡㤀 ⮎

⟻

徹ↀ ䷹

⟻

䴀㐫櫁弹脀

�怀EP

'�I怀IT腔Ā'�Ā �⿼ 恩恘㤀I怀EP㴀 :怡EP㤀 ⿼ 恩

0a M

�

弹脀�对象��⠝�

VEP

㘀�I荔脒☀搤屑偿 ⮎ RI

VEP

⠝:VEP

⠝⠝㤀 ⮎

匚 ⟻

強글

䷱ƀ䷴�⟻

強글

䷱ƀ

䴀

㐫櫁

弹脀

� ⮎
�

ࠀ��

�

⿼ 恩ࠀ� 㤀ࠀ: ⿼ 恩ࠀ���

�

⿼ 恩ࠀ�

徽 ⟻���� 
 䴀䷱ƀ号弹脀弹脀䴀 ䷳냁⟻����

����

⚣��

���

⚣�
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通过这个通讯对象发送一个 8bit 的指令可以调用或存储百叶窗执行器的场景。下面详细说明 8bit 指令的含义。

设一个 8bit 指令为(二进制编码)：FXNNNNNN

F: 为‘0’调用场景；为‘1’则为存储场景；

X：0；

NNNNNN：场景号（0…63）。

参数设置选项是 1~64，实际上通讯对象“Scene”接收到的场景报文对应是 0~63。如参数里设置的是场景 1，通讯对

象“Scene”接收到的是场景为 0。如下：

对象的报文值 描述

0

1

2

…

63

调用场景 1

调用场景 2

调用场景 3

…

调用场景 64

128

129

130

…

191

存储场景 1

存储场景 2

存储场景 3

…

存储场景 64

� 'YVXEMR < 4SWMXMSR WXEXYW ������	 �F]XI '�6�8 ����� (48C7GEPMRK

该通讯对象用于发送百叶窗/窗帘的位置，当百叶窗/窗帘运行到目标位置时，立即把这个位置发送到总线上。

报文‘0%’ —— 最上方

…… —— 中间位置

报文‘100%’—— 最下方

� 'YVXEMR < 7PEX WXEXYW ������	WXEXYW

'YV�8 �X ���(Y8C7PEPMRK

该讯对象用于说景

��

�9 �C �K

�K

�,

0

7©"+

Ss t3 3W J‚ 'ú N›&4 Jò <
 #P Ss 9ú t3 NÏ 'w 6Ž cã "+ #P

`i

N›'Õ d� &4 4? RÃ "� �m

报

‘��

’ �ä 最

&:RÊ cã

��

— 中

报 ‘�� �� �� ’收ꌀ— 最 窗

&:RÊcã

� 'VXEMR < 7EX

W

WX�W

M桰뀀V

���� (桰뀀8C

�C

该这对象用于到的是

‘

S灯

…

㚩

F

S

2

㚩 仏 ❷ 些

&:RÊ :3"�/[t3 3W J‚ _üSs eÖ _Æ/ü"‘
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����风机控制的通讯对象说明

图 5.4_1 风机控制_One level 的通讯对象

图 5.4_2 风机控制_Multi-level 的通讯对象

编号 名称 通讯对象功能 数据类型 属性 (48

��� *ER < *ER WTIIH �FMX

�F]XI

'�; ����� (48C7[MXGL

����� (48C7GEPMRK

对于单级风速风机, 对象为 1bit 类型，用于开关风机。

报文“0”——风机关

报文“1”——风机开

对于多级风速风机，对象为 1byte 类型，用于开关风机的各档风速，同一时间只有一档风速是开的，同时，在打开一档新风

速的时候，需要考虑风速的启动特性。各档风速对应的对象值由参数定义，报文值 1...255，0 为风机关。注：由于参数定义为

�������，对象范围为 �������	，因此，这里涉及到数据类型的转换，参数值需要跟对象值相匹配，比如 ��� ��**
�����	， ���

����
����	，�� ����
����	。



KNX/EIB 多功能执行器

115

��� *ER < *ER WTIIH � �FMX '�; ����� (48C7[MXGL

该对象在多级风速风机下可用。

用于开启风机转速 1，如果在短时间内风机转速 1~3 的通讯对象连续接收到几个 ON 的报文，那么以最后接收到的报文为准

来开启风机的转速。

风机转速 1~3 的通讯对象中，只要有其中一个收到 OFF 的报文，风机就会关掉。

报文“0”——风机关

报文“1”——开启风机转速 1

��� *ER < *ER WTIIH � �&MX '�; ����� (48C7[MXGL

参见对象 220

��� *ER < *ER WTIIH � �&MX '�; ����� (48C7[MXGL

参见对象 220

��� *ER < 7XEXYW *ER 32�3** �FMX '�6�8 ����� (48C7[MXGL

该对象用于往总线上发送风机的开关状态。只要有风速的情况下，风机就是开的。

报文“0”——风机关

报文“1”——风机开

��� *ER < 7XEXYW *ER WTIIH �F]XI '�6�8 ����� (48C'SYRXIV
TYPWIW

该对象在多级风速风机下可用。

用于往总线上发送当前运行的风速。每级风速对应的报文值由参数“Status value for Fan speed 1/2/3 [1..255]指定”，报文

“0”：风机关。

��� *ER < 7XEXYW *ER WTIIH � �FMX '�6�8 ����� (48C7[MXGL

该对象在多级风速风机下可用。

用于往总线上发送风速 1 的运行状态。

报文“0”——关风速 1

报文“1”——开启风速 1

��� *ER < 7XEXYW *ER WTIIH � �FMX '�6�8 ����� (48C7[MXGL

参见对象 225

��� *ER < 7XEXYW *ER WTIIH � �FMX '�6�8 ����� (48C7[MXGL

参见对象 225
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��� *ER < %YXSQEXMG JYRGXMSR �FMX '�; ����� (48C)REFPI

该对象用于激活自动操作。

总线复位或编程后，自动操作是否激活由参数决定。普通操作可以把自动操作退出。

在自动操作下，对于多级风速，如果激活强制操作，自动操作仍然是激活的，只是允许运行的风机状态由强制操作决定，遵

循强制操作下所允许运行的风速。单级风速时，强制操作激活可把自动操作退出。

参数选项“0＝Auto/1=Cancel”：

报文“0”——激活自动操作

报文“1”——退出自动操作

参数选项“1＝Auto/0=Cancel：

报文“0”——退出自动操作

报文“1”——激活自动操作

普通操作为以下对象触发的操作：

对象 219：Fan X--Fan speed

对象 220-222：Fan X-- Fan speed x (x=1,2,3,)

��� *ER < 7XEXYW %YXSQEXMG �FMX '�6�8 ����� (48C)REFPI

此对象用于往总线上发送自动操作的状态。

报文“0”——自动操作未激活

报文“1”——自动操作已激活

��� *ER

⟆堹߬

0
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